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1. WSTEP

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

D.00.00.00
CPV 45233

WYMAGANIA OGOLNE



1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczf8jT) s wymagania ogolne dotygze
wykonania i odbioru robét drogowych dla budowy jeizdlicy Fabrycznej w m. Stowik
gm. Poczesna (km 0+573,610 do 1+127,789).

1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako ot przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdid.

1.3.Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggrwymagania ogolne, wspdélne dla roboét
objetych specyfikacjami technicznymi dla poszczegolngsbrtymentow robot.

1.4.Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione po#ej okrglenia naley rozumie w kazdym przypadku
nastpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa —obiekt budowlany, niedalacy budynkiem, stanowty cata¢
techniczno-uytkowa (droga) albo jego e#ci stanowaca odrbny element
konstrukcyjny lub technologiczny (korpus ziemnyzet).

1.4.2. Chodnik —wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odstynod jezdni, przeznaczony
do ruchu pieszych.

1.4.3. Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu luliopogojazdéw oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi wgdzeniami technicznymi zwtanymi z
prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzonyzpeg organu
wydajacego, wydany zgodnie z obaaujacymi przepisami, stanowcy urzdowy
dokument przebiegu robét budowlanych zgtty do notowania zdarae okolicznacci
zachodzacych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokeagych odbiorow
robot, przekazywania poletei innej korespondencji technicznej pauizy
Inzynierem / Kierownikiem projektu, Wykonawe Projektantem.

1.4.5. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych
(wyznaczana przez Zamawjaggo, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest
Wykonawca), odpowiedzialna za hadzorowanie roldininistrowanie kontraktem.
W przypadku prowadzenia robot bez zastosowaniaepiocugtych w ,Warunkach
Kontraktowych dla Budowy” dla robét ignieryjno-budowlanych projektowanych
przez FIDIC okrélenie Inzynier/Kierownik kontraktu bdzie rownowane z
okreslenieminspektor Nadzoru Inwestorskiega

1.4.6. Jezdnia —cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.



1.4.7. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawgpowaniona do
kierowania robotami i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizacji
kontraktu.

1.4.8. Korona drogi — jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasamaryjnego
postoju i pasami dzigtymi jezdnie.

1.4.9. Konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
pofaczenia.

1.4.10.Korpus drogowy —nasyp lub ta ag¢ wykopu, ktéra jest ograniczona koeodrogi i
skarpami rowow.

1.4.11.Koryto — element uformowany w korpusie drogowym w celuzelda w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.4.12 Ksiazka obmiarow —akceptowany przez hyniera/Kierownika projektu zeszyt
z ponumerowanymi stronami, gicy do wpisywania przez Wykonaw@bmiaru
dokonanych rob6t w formie wyliche szkicow i ew. dodatkowych zgiznikow.
Wpisy w ksihzce obmiaréw podlegaj potwierdzeniu przez fyniera/Kierownika
projektu.

1.4.13.Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakcepiewarzez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich badaréb zwhzanych z
ocenry jakosci materiatow oraz robot.

1.4.14 Materialy — wszelkie tworzywa niezinine do wykonania robét zgodnie z
dokumentagijprojektow i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.15.Nawierzchnia —warstwa lub zespot warstw ghcych do przejmowania i rozktadania

obcigzen od ruchu na podie gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu:

- al Warstwa Sscieralna — gérna warstwa nawierzchni poddana béppdnio
oddziatywaniu ruchu i czynnikow atmosferycznych.

- b/ Warstwa whzaca —warstwa znajdugca s¢ migdzy warstwy scieralra a podbudow
zapewniajca lepsze roztgenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudow.

- ¢/ Warstwa wyrOwnawcza -warstwa staaca do wyrdwnania nierowioi podbudowy
lub profilu istniejcej drogi.

- d/ Podbudowa -dolna czs¢ nawierzchni stifaca do przenoszenia ohzen od ruchu na
podiage. Podbudowa nmie sktada sic z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocniczej.

- e/ Podbudowa zasadnicza gorna czs¢ podbudowy spetniaga funkcje néne
w konstrukcji nawierzchni. Me sktada si¢ z jednej lub dwoch warstw.

- f/ Podbudowa pomocnicza €dolna cz$¢ podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przedtdaiam wody, mrozu, i przenikaniemacz
stek podiga. Maze zawierd warstwe mrozoochrong, odsiczapca lub odcinajca.

- g/ Warstwa odcinapca —warstwa stosowana w celu unietfiwienia przenikania cz—
stek drobnych gruntu do warstwy nawierzchmdej powyej.



- h/  Warstwa odgiczajgca —warstwa staaca do odprowadzenia wody przedostej st
do nawierzchni.

1.4.16.Niweleta —wysokaciowe i geometryczne rozwiggie na ptaszcznie pionowego
przekroju osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.17 Odpowiednia (bliska) zgodnéé — zgodné¢ wykonywanych robét z dopuszczalnymi
tolerancjami, a j@di przedziat tolerancji nie zostat oléteny — z przecgitnymi
tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danegdzaju robét budowlanych.

1.4.18.Pas drogowy —wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewow. Rasgowy mae réwnie
obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadza chronacych
ludzi i srodowisko przed ugzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.19.Pobocze —czes¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymask
pojazddéw, umieszczenia udzen bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu
pieszych, sti#ca jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.20.Podtoze nawierzchni —grunt rodzimy lub nasypowy, 2ecy pod nawierzchai do
giebokasci przemarzania.

1.4.21.Polecenie Irzyniera/Kierownika projektu — wszelkie polecenia przekazane
Wykonawcy przez liayniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dcyce
sposobu realizacji robét lub innych spraw gz@inych z prowadzeniem budowy.

1.4.22.Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczngldza autorem dokumentacji
projektowe;j.

1.4.23.Przedsgwzigcie budowlane — kompleksowa realizacja nowego paatenia
drogowego lub catkowita modernizacja ( zmiana p&tadw geometrycznych trasy w
planie i przekroju podinym ) istniejcego padczenia.

1.4.24 Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zangyin, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlakuedvowek zwierat dziko zyjacych lub uradzen
technicznych przez korpus drogowy.

1.4.25.Przeszkoda naturalna —elementsrodowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolinagno, rzeka, szlak agréwek
dzikich zwierat itp.

1.4.26.Przeszkoda sztuczna -dzieto ludzkie, stanowce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przykfad droga, kolej, rusgatp.

1.4.27 Przetargowa dokumentacja projektowa —cz¢$¢ dokumentacji projektowej, ktora
wskazuje lokalizagj charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem
robot.

1.4.28.Rekultywacja — roboty majce na celu uposrlkowanie i przywrdcenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji nea@dudowlanego.



1.4.29 Slepy kosztorys —wykaz robét z podaniem ich #oi ( przedmiarem ) w kolejrioi
technologicznej ich wykonania.

1.4.30.Teren budowy — teren udogpniony przez Zamawiagego dla wykonania
na nim robot oraz inne miejsca wymienione w kortrakako towarzysixe
czg$¢ terenu budowy

1.4.31.Zadanie budowlane —cz¢$¢ przedsgwziecia budowlanego, stanoyga odebng
calas¢ konstrukcyja lub technologiczyy zdolm do samodzielnego spetnienia
przewidywanych funkcji techniczno —zytkowych. Zadanie mie polegd na
wykonaniu robot zwizanych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz ochran
budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. 0Ogdlne wymagania dotycgce robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakevykonywanych robot, bezpieazswo
wszelkich czynnéci na terenie budowy, metodyyde przy budowie oraz ich zgodito
z dokumentagj projektows, ST i poleceniami liyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych przekaNykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodiai@i prawnymi
i administracyjnymi, lokalizagj i wspotrzdne punktow gtdbwnych trasy oraz reperéw,
dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacjegtowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialtoza ochron przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego roboszkbdzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i urwali na wiasngzo

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa:tizie zawieré rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne
z wykazem podanym w szczego6towych warunkach umawyzgkdniapcym podziat na
dokumenta(q projektow :
Zamawiajcego: wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentaej projektowa
oraz  projektow dokumentag wykonawca (techniczm) i zostam przekazane
Wykonawcy,
- Wykonawcy: wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, k#orWykonawca
opracuje w ramach ceny kontraktowej,

1.5.3. Zgodna¢ z dokumentaajprojektows i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkaokumenty przekazane Wykonawcy
przez Ireyniera/Kierownika projektu stanowiczgs¢é umowy, a wymagania okilene w
chatby w jednym z nich g obowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej
dokumentaciji.



W przypadku rozbisosci w ustaleniach poszczegdélnych dokumentéw ohowe
kolejnas¢ ich waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogoélnycfOgoélnych
warunkach umowy”).

Wykonawca nie ma wykorzystywa biedéw Ilub opuszcze w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu powinien natychntigjowiadomé Inzyniera/Kierownika
projektu, ktory podejmie decyzp wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbiaosci, wymiary podane na fmie @ wazniejsze od wymiarow
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matgribéda zgodne z dokumentag]
projektowg i ST.

Dane okréone w dokumentacji projektowej i STedn uwazane za wartei docelowe, od
ktérych dopuszczalneasodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatow i elementow budowli muswykazywa& zgodnd¢ z okre&lonymi wymaganiami,

a rozrzuty tych cech nie mggrzekraczé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty niedh w petni zgodne z dokumentac]
projektowa lub ST i wplynie to na niezadowadaj jakos¢ elementu budowli, to takie
materiaty zostanzasapione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykoa@onownie na
koszt Wykonawcy.

1.5.4. Organizacja i zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymani
istnieacych obiektow ( jezdniegciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery
ochronne, urgdzenia odwadniage itp.) na terenie budowy w okresie trwania reejiz
Kontraktu, & do zaka@czenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przyapieniem do robét Wykonawca przedstawiynierowi/Kierownikowi projektu
do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zdemn drogi i organem zaydzapcym
rucgem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczeolst w okresie trwania budowy.

W zaleznoséci od potrzeb i pogpu robot projekt organizaciji ruchu powinienchya biezaco
aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu
organizacji ruchu, wymaga kdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarezajnstaluje i bdzie obstugiwat
w nalezytym stanie technicznym wszystkie tymczasowedzenia zabezpieczge jak:
bariery, zapory, mostki dla pieszych itp., zapeyatiav ten sposob bezpiegmstwo pieszych
i pojazddw.

Wykonawca zapewni state warunki widocgriov dzien i w nocy tych zapér i znakow,
dla ktorych jest to nieodzowne ze wadpw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki i inne uszlzenia zabezpieczgje kxda akceptowane przez dwniera/
Kierownika projektu.



Fakt przystpienia do robot Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w
sposob uzgodniony z dgnierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdégenw
miejscach i ildciach okrélonych przez Ilayniera/Kierownika projektu, tablic
informacyjnych, ktorych trig bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika projektu.
Tablice te kda utrzymywane przez Wykonawav dobrym stanie przez caty okres realizacji
robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podietggbnej zaptacie i przyjmuje size jest
wliczony w cer kontraktow.

W przypadku braku konieczém wydzielania placu budowy z istnagego pasa drogowego
wjazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dfjazlow i maszyn pracgych przy
realizacji robdét, Wykonawca odpowiednio oznakuje wposéb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robat.

Wykonawca ma obowzek zn& i stosow& w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykezania robét Wykonawcabzie:

- utrzymywa teren budowy i wykopu w stanie bez wody stej,

- podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanie¢silo przepisow i
norm dotyczacych ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy orazzie
unikat uszkodzé i uciazliwosci dla oséb lub wtasrigi spotecznej i innych, a wynikgje
z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenim itunych przyczyn powstatych w
nastpstwie jego sposobu dziatania,

Stosuyjc sk do tych wymaga bedzie miat szczegdolny wzgl na:
1. lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopormgalojazdowych,
2. srodki ostr@nosci | zabezpieczenia przed :
- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytam substancjami toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
- mazliwoscia powstania pzaru

1.5.6. Ochrona przeciwpazarowa.

Wykonawca kdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca kdzie utrzymywa na terenie budowy, wymagany na podstawie odpowsadn
przepisbw sprawny spgz przeciwpgarowy, na terenie baz produkcyjnych w

pomieszczeniach biurowych, magazynowych oraz w ymeszh i pojazdach.

Materiaty tatwopalne dula sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przemisa
zabezpieczone przed dgse¢m o0sob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowam@rem wywotanym
jako rezultat realizacji robot albo przez persdfgkonawcy.



1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktdre w sposob trwahy szkodliwe dla otoczenia, niegdty dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu
wigkszym od dopuszczalnego, olmnego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyte do rob6t bda miaty aprobat techniczi wydam przez
uprawniora jednostk, jednoznacznie okékjaca brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdw ngrodowisko.

Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azpkaczeniu roboét ich
szkodliwa¢ zanika mog by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania. z&# wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca
powinien otrzyma zgod: na wycie tych materiatow od wéagiwych organdéw administracji
panstwowe).

Jezeli Wykonawca iyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a
ich wzycie spowodowato jakiekolwiek zagrenie dlasrodowiska, to konsekwencje tego
poniesie Zamawiagy.

1.5.8. Ochrona wiasndgci publicznej i prywatne;.

Wykonawca odpowiada za ochegomnstalacji na powierzchni ziemi | za wgdzenia
podziemne, takie jak ruragi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadgaoych
wiascicielami  tych urzdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca xape wiasciwe
zabezpieczenie przed uszkodzeniami tych instalacgdzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgrany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwezasow dla
wszelkiego rodzaju robot, ktére mpdpy¢ wykonane w zakresie przekenia instalacji i
urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadémmzyniera/Kierownika projektu
i wladze lokalne o zamiarze rozpgcia roboét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomiyniera/Kierownika projektu
i zainteresowane witadze orazdzie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej] pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. WykonawcadZie odpowiadad za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia aggtata powierzchni ziemi i usgdzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczopyoéz Zamawiacego.

Na odcinku gdzie teren budowy przylega do tenend zabudow mieszkaniow
Wykonawca hkdzie realizowa roboty w sposob powodigy minimalne niedogodrioi dla
mieszkacoéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzertimdawy mieszkaniowej w
sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatébmp

Inzynier/Kierownika projektu &dzie na bieaco informowany o wszystkich umowach
zawartych pomidzy Wykonawg a wiacicielami nieruchomgi i dotyczicych korzystania

z wihasngci i drég wewrtrznych. Jednate, ani Irkynier/Kierownik projektu ani
Zamawiajcy nie lkgdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nied$ one sprzeczne z
postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.
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1.5.9. Ograniczenie obcazen osi pojazdow.

Wykonawca stosowasi¢ bedzie do ustawowych ograniazenaciskbw osi na drogach

publicznych przy transporcie materiatdbw i wypzsaia na i z terenu rob6t. Wykonawca
uzyska wszelkie niezbline zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wiadz co do przewozu
nietypowych wagowo fadunkéw i w sposébagly bedzie o kadym takim przewozie
zawiadamiat layniera/Kierownika projektu.
Inzynier/Kierownik projektu mee polect, aby pojazdy nie spetlnigje tych warunkéw
zostaly usurite z terenu budowy. Pojazdy powoglig nadmierne obgienie osiowe nie
beda dopuszczone na@wiezoukaaczony fragment budowy w oflsie terenu budowy i
Wykonawca kdzie odpowiadat za naprawszelkich robot w ten sposéb uszkodzonych.

1.5.10.Bezpieczdstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robot Wykonawcacdbie przestrzega przepisow dotycgych
bezpieczéstwa i higieny pracy.

W szczegolnici Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrownaz nie spetniagych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni ichzie utrzymywat wszelkie usglzenia zabezpieczgie, socjalne
oraz sprzt i odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie
oraz dla zapewnienia bezpieazéwva publicznego.

Uznaje si, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej
nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowe;.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robot.

Wykonawca bkdzie odpowiedzialny za ochremobdt i za wszelkie materiaty i urdzenia
uzywane do rob6t od daty rozpacia do daty zakiczenia rob6t ( do wydania potwierdzenia
zakaczenia robot przez hyniera/Kierownika projektu ).

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elety byly w
zadowalagcym stanie przez caly czas, do momentu odbioruerstaego.

Jéli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyneg to na polecenie
Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpagzroboty utrzymaniowe nie gaiej niz 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie si do prawa i innych przepiséw.

Wykonawca zobowrany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wtadz centralne
i miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyezktére g w jakikolwiek sposob
zwigzane z wykonywanymi robotami ¢thzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie
tych postanowig podczas prowadzenia robot.
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Wykonawca kdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny
za wypetnianie wszelkich wymag@arawnych odnénie znakdéw firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sgrz, materiatow lub urgdzer uzytych lub zwiazanych
z wykonywaniem robot i w sposolagty bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu
0 swoich dziataniach, przedstawi@kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.
Wszelkie straty, koszty pagftowania, obcizenia i wydatki wynikle z lub zwzane z
naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryj&ykonawca, z wyjtkiem
przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wydooia projektu lub specyfikaciji
dostarczonej przez igniera/Kierownika projektu.

1.5.13.RO6wnowaznosé¢ norm i zbiorow przepisow prawnych.

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powetankonkretne normy i przepisy,
ktore spetnid majp materiaty, sprat i inne towary oraz wykonane i zbadane robotyab
obowiazywat postanowienia nhajnowszego wydania lub poprawiowegiania powotanych
norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nistamowiono inaczej.

W przypadku gdy powotane normy i przepigypsistwowe lub odnosgsic do konkretnego
kraju lub regionu, magby¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewoi]

rowny lub wyzszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przeyriera/Kierownika projektu.

Rdéznice mkdzy powotanymi normami a ich proponowanymi zami&ami musz by¢
doktadnie opisane przez Wykonaw@rzedi@one Irzynierowi/Kierownikowi projektu

do zatwierdzenia.

1.5.14 Wykopaliska.

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty waciowe, budowle oraz inne pozostadd
0 znaczeniu geologicznym lub archeologicznym oakna terenie budowyta uwazne
za whlasné&  Zamawiajcego. Wykonawca  zobowdany jest  powiadoni
Inzyniera/Kierownika projektu i pogbowa zgodnie z jego poleceniami.zéd w wyniku
tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach,
Inzynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@ym i Wykonawg ustali
wydtuzenie czasu wykonania robot i/lub wysékdkwoty, o kton nalery zwigkszy¢ cerg
kontraktows.

2. MATERIALY

Wszelkie typy materiatdw podane w niniejszych Sgryfikacjach Technicznych dla
poszczegolnych rodzajow robot, w Dokumentacji Projeowej oraz jej czesci kosztowej
moga zosta zaspione rownowaznymi lub o lepszych parametrach technicznych.

Na etapie realizacji zmiany musg uzyskat pisemm akceptacg Inzyniera/Kierownika
kontraktu.

2.1. Zrodia uzyskania materiatow.
Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymgkorzystaniem jakichkolwiek

materialtdbw przeznaczonych do robdét Wykonawca piagdsInzynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia, szczeg6towe informadmyczice proponowanegaroédia
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wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych matéw i odpowiednieswiadectwa
bada laboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatbw z danegddta nie oznacza automatycznie wszelkie
materiaty z danegerddia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgrany jest do prowadzenia ba&da celu udokumentowania,
ze materiaty uzyskane z dopuszczonegumta w sposob agty spetniaj wymagania ST
w czasie realizacji robét.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwotsd wigcicieli i odnagnych wiadz na
pozyskanie materiatow zerodet miejscowych wiczapc w to zrodla wskazane przez
Zamawiajcego | jest zobowgzany dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu
wymagane dokumenty przed rozpecem eksploatacjirodia.

Wykonawca przedstawi zgnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentac
zawierajca raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowagirzez siebie
metod wydobycia i selekcji, uwzgtniajac aktualne decyzje o eksploatacji organdw
administracji pastwowej i samorgdowe.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagailosciowych i jak@gciowych
materiatdbw pochodcych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wygdhl materiatow, dzieawy i inne
jakie okaa si¢ potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatéw do robét.

Humus i nadklad czasowo zt§ z terenu wykopow, dokopow i miejsc pozyskania
materialtbw miejscowych dola formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i
rekultywaciji terenu po uki@zeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z vpdko na terenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umowsgdwykorzystane do robot lub odwiezione
na odktad odpowiednio do wymagamowy lub wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie dizie prowadzi zadnych wykopow w olabie terenu budowy poza tymi,
ktére zostaty wyszczegolnione w dokumentach umoehyba, ze uzyska na to piseran
zgocdt Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjazrodet materiatdw &dzie zgodna z wszelkimi prawami obazijacymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostaiprzez Wykonawe wywiezione z terenu
budowy i ztzone w miejscu wskazanym przezyniera/Kierownika projektu.
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Jeli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie tych materiatéw do innych
roboét, niz te, dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tycateniatow zostanie odpowiednio
przewartdciowany (skorygowany) przez agniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdupic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, iczsk z jego nieprzyjciem, usungciem
I niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow.

Jeli dokumentacja projektowa lub ST przewigumazliwos¢ wariantowego zastosowania
rodzaju  materiatu w  wykonywanych  robotach, Wykonaw powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co naig 3 tygodnie przedayciem tego
materiatu, albo w okresie diszym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie iada
wymaganych przez yniera/Kierownika projektu.

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie zmoby zmieniany bez zgody
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowaneemad, do czasu gdycda one
potrzebne do robot, byty zabezpieczone przed zayszczeniem, zachowaty swgpkaosé i
wiasciwos¢ do robét i byty dostone do kontroli przez lyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@aatzlokalizowane w olgbie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych zAynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bugiav
miejscach zorganizowanych przez Wykonawezaakceptowane przezzyniera/Kierownika
projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow.

Wytwornie materiatdbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez zymiera/Kierownika
projektu w celu sprawdzenia zgodnostosowanych metod produkcji z wymaganiami.
Prébki materiatow mag by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $diavosci. Wyniki tych
kontroli beda stanowé podstaw akceptacji okrédonej partii materiatbw pod wzeliem
jakaoscei.

W przypadku, gdy trynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekojytwaorni,
musz by¢ spetnione nagpujace warunki:

- Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnianwspotprag i pomoc Wykonawcy,
oraz producenta materialdw w czasie prowadzenekgi,

- Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych
czesci wytworni, gdzie odbywa siprodukcja materiatdw przeznaczonych do realizacji
robot,

- Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca
uzyska dla lnyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprde@nia inspekcji
I bada w tych miejscach.
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3. SPRZET

Wszelkie typy sprztu podane w niniejszych Specyfikacjach Technicznyctla
poszczegolnych rodzajow robot, w Dokumentacji Projeowej oraz jej czesci kosztowej
moga zosta zasgpione rownowaznymi lub o lepszych parametrach technicznych.

Na etapie realizacji zmiany musg uzyskat pisemm akceptacg Inzyniera/Kierownika
kontraktu

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgti, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robot. Spek uzywany do robot powinien
by¢ zgodny z ofett Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilgci
wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie orgagjizrob6t, zaakceptowanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w przypadku braku uefiaw takich dokumentach spitz
powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowd przeprowadzenie robdét, zgodnie z
zasadami oki&onymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniamiyniera/Kierownika
projektu.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania robét ma Byutrzymany
w dobrym stanie i gotowéai do pracy. Powinien l&yzgodny z normami ochronyodowiska
I przepisami dotycymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy dgnierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw
potwierdzagcych dopuszczenie sptm do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to
wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowa sprzt jak réwniez naprawigé lub wymienigd sprzt
niesprawny.

Jeli dokumentacja projektowa lub ST przewigdumazliwosé wariantowego gycia sprztu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiymiera/Kierownika projektu o
swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akcepi@pcged uyciem sprztu.

Wybrany sprzt, po akceptacji liyniera/Kierownika projektu, nie nie by pd&zniej
zmieniany bez jego zgody

Jakikolwiek sprgt, maszyny, urgdzenia 1 nargdzia nie gwarantgge zachowania
warunkéw umowy, zostanprzez Irzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wszelkie typy srodkow transportu podane w niniejszych Specyfikacjah Technicznych
dla poszczegolnych rodzajow robdt, w Dokumentacji ®jektowej oraz jej czesci
kosztowej - mog@ zosta& zasgpione réwnowanymi lub o lepszych parametrach
technicznych. Na etapie realizacji zmiany musg uzyska® pisemm akceptacg
Inzyniera/Kierownika kontraktu

Wykonawca zobowkany jest do stosowania jedynie takibdkow transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jaké wykonywanych rob6t wikgiwosci przewaonych materiatow.
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Liczbasrodkow transportu dnizie zapewniaprowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniaimiyniera/Kierownika projektu,
w terminie przewidzianym umayw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgabspetnid wymagania dotyege przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychiskéw na & i innych parametréw
technicznychSrodki transportu nie spetnigje tych warunkéw megbyé dopuszczone przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywréie stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na bieaco, na whasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzeniétagodnie z warunkami umowy oraz
za jakd¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robotichazgodndéé z dokumentaag;
projektowa, wymaganiami ST, PZJ, projektem organizacji rolmfiracowanym przez
Wykonawe oraz poleceniami kyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane nyetogkonywania robot.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokasci wszystkich elementow robdt zgodnie z wymiaranrizgdnymi okrélonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi nénge przez layniera/Kierownika projektu.

Bledy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczeniu robot zossamsungte
przez Wykonawe na whsny koszt, z wytkiem, kiedy dany lid okae sk skutkiem b¢du
zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy rinigi przez layniera/Kierownika
projektu.

Sprawdzenie wytyczenia roboét lub wyznaczenia okgsci przez Ikyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadng.

Decyzje Irtyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementolot kxda
oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowe
i w ST, a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu dec¥yzjiynier/Kierownik
projektu uwzgtdni wyniki bada materiatdw i robot, rozrzuty normalnie wggtijace przy
produkcji i przy badaniach materiatéw, &hoadczenia z przeszoi, wyniki bada
naukowych oraz inne czynniki wptyvage na rozwzam kwestk.

Polecenia Iiyniera/Kierownika projektu powinny Bywvykonywane przez Wykonawc
W czasie przez niego wyznaczonym, podzgsozatrzymania robot. Skutki finansowe z tego
tytutu poniesie Wykonawca.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakdaci.

Wykonawca jest zobowaany opracowa@i przedstawd do akceptacji layniera/Kierownika
projektu program zapewnienia ja&lo w ktérym przedstawi on zamierzony sposob
wykonania robo6t, mdiwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot amdupcy
wykonanie robét zgodnie z dokumentgpjojektows, ST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jal@ bedzie zawier&:

a/ czs$¢ ogolm opisujacy :
organizacg} wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaabot,

- organizag ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- sposéb zapewnienia bhp,

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygewanie praktyczne,

- wykaz o0sOb odpowiedzialnych za jdkoi terminowd¢ wykonania poszczegolnych
elementow robot

- system ( sposdb i procedur) proponowanej kontroli i sterowania jakm
wykonywanych robot,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli ( opis laboratoriunfesnego
lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza Zl@cowadzenie bada),

- sposob oraz formgromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterggych, a take wyckhganych wnioskéw i zastosowanych korekt w
procesie technologicznym, proponowany sposéb i §opnzekazywania tych informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b/ czs$¢ szczegobtow opisujaca dla kazdego asortymentu robot :

- wykaz maszyn i usdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozioraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania igglzenia pomiarowo — kontrolne

- rodzaje i ilég¢ srodkdéw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku
materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposb6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedtaufich wiasciwosci w czasie
transportu,

- sposéb i procedar pomiaréw i bada ( rodzaj i cezstotliwosé, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzenie wdze, itp. ) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolrgleimentéw robot,

- sposo6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot.

Celem kontroli robot dmzie takie sterownie ich przygotowaniem i wykonamieby
osiagna¢ zatazong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robot i jakgci materiatdow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli,askapc personel, laboratorium, sgtzzaopatrzenie i
wszystkie urzgdzenia niezkdne do pobierania prébek i badaateriatow oraz robot.
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Przed zatwierdzeniem systemu kontrolzyimer/Kierownik projektu moe zaadat od
Wykonawcy przeprowadzenia bada celu zademonstrowaniz poziom ich wykonania jest
zadowalajcy.

Wykonawca bdzie przeprowadZa pomiary i badania materialbw oraz robét z
czestotliwoscia zapewniajca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu khadaich czstotliwoi¢ sa okreslone w SST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostahe tam okrdone, Inzynier/Kierownik
projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczpy zapewrdi wykonanie robot zgodnie z
UMow.

Wykonawca dostarczy gnierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie
stosowane uggzenia i spret badawczy posiad@jwazna legalizacg, zostaty prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadajwymaganiom norm okggjacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszcze
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedocignicciach dotycacych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczyereli niedocagniccia te leda tak
powane, ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik projektu
natychmiast wstrzymazycie do rob6t badanych materiatdw i dépuje do wycia dopiero
wtedy, gdy niedoaigniccia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiarsungte i stwierdzona
zostanie jak&e tych materiatow.

Wszystkie koszty zwrane z organizowaniem i prowadzeniem adeaterialtdw ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek.

Prébki keda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadziee wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdy¢ z
jednakowym prawdopodohistwem wytypowane do bafla

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnioa maozliwos¢ udzialu w pobieraniu
probek.

Na zlecenie lryniera/Kierownika projektu Wykonawcadizie przeprowadzadodatkowe
badania tych materiatow, ktore budavatpliwosci co do jakéci, o ile kwestionowane
materiaty nie zostanprzez Wykonaweg usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych
dodatkowych bada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzeniatewek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawagj

Pojemniki do pobierania probekda dostarczone przez Wykonagvt zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przeNykonawe do bada
wykonywanych przez lkyniera/Kierownika projektu dma odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposoOb zaakceptowany przemiera/Kierownika projektu
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6.4. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiaryeds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogsowa
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakegahe przez liayniera/Kierownika
projektu.

Przed przyapieniem do pomiaréw lub bafla Wykonawca powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu o rodzaju, miejscu irtenie pomiaru lub badania.
Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przsdstna psimie ich wyniki do
akceptacji lmyniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan.

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z
wynikami bada jak najszybciej, nie piniej jednak ni w terminie okrélonym w programie
zapewnienia jakii.

Wyniki bada& ( kopie ) keda przekazywane lkynierowi/Kierownikowi projektu na
formularzach wedtug dostarczonego przez niego pniego wzoru lub innych, przez niego
zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez layniera/Kierownika projektu.

Inzynier/Kierownik projektu uprawniony jest do dokorngmia kontroli, pobierania probek i
badania materiatbw w miejscu ich wytwarzania/poayskia, a Wykonawca i producent
materiatdbw powinien udziglimu niezlegdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego
przez Wykonawe, poprzez midzy innymi swoje badania, ¢tzie ocenida zgodnadé
materiatéw i rob6t z wymaganiami ST na podstawiagw wiasnych kontrolnych jak
i wynikdw bada dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietaprobki materiatdw i prowadzi badania
niezalenie od Wykonawcy, na swoj koszt.zéé wyniki tych bada wykaza, ze raporty
Wykonawcy g niewiarygodne, to liynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na
wiasnych badaniach przy ocenie zgognanateriatdw i robot z dokumentagprojektovy
i ST. Maze réwnie zleck sam, lub poprzez Wykonaw@rzeprowadzenie powtdrnych lub
dodatkowych bada niezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kgsz
powtornych lub dodatkowych batlai pobierania probek poniesione zostaprzez
Wykonawe.

6.7. Certyfikaty i deklaracje.

Inzynier/Kierownik projektu mge dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearstwa wskazujcy, ze zapewniono zgod&é z kryteriami
technicznymi oki&onymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiaciwych przepiséw i dokumentow technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngxi z Polsk Normg lub aprobat technicza,
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w przypadku wyrobdéw, dla ktérych nie ustalono Ris Normy, jereli nie & objete
certyfikacp okreslona w punkcie 1 i ktore spetni@wymogi ST,

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumesi wymagane przez ST, k@da partia
dostarczona do robéktizie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej
cechy.

Produkty przemystowe muszosiadéa ww. dokumenty wydane przez producenta, a w
razie potrzeby poparte wynikami badaykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych bada
beda dostarczone przez Wykonagvimzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spehaiych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy.
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmpownzujacym Zamawiajicego
i Wykonawe; w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowykdnca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialfto za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyeba dokonywane na bigco i beda dotyczy¢ przebiegu robot,
stanu bezpiechstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowybizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia iwiaka oraz stanowiska sfbowego.
Zapisy leda czytelne, dokonane trwatechnilky, w poradku chronologicznym, bezpe@dnio
jeden pod drugim, bez przerw.

Zahczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumgebt¢da oznaczone kolejnym
numerem zakznika i opatrzone dati podpisem Wykonawcy i bkyniera/Kierownika
projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegOIngi :

- dak przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dak przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

- dak uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofak
I harmonogramow robot,

- terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegoélnych elementdw robét,

- przebieg robot, trudrici | przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytgyrzerw w
robotach,

- uwagi i polecenia liyniera/Kierownika projektu,

- daty zaradzania wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbiorow robot zani@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych i
ostatecznych odbioréw robét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robét podleggth
ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym wazkui z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apisev dokumentaciji
projektowej,
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- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych ( pomiarowych ) dokonywanych przed
trakcie wykonywania robot,

- dane dotycace sposobu zabezpieczenia robét,

- dane dotyczce jakdci materialdw, pobierania probek oraz wyniki praepadzonych
bada z podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegolnych elementéw budowli z podmn, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robaét.

Propozycje, uwagi i wyfaienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgdab
przedt@zone Ireynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si

Decyzje Imyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika owg Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich prgya lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujezyimera/Kierwnika projektu do
ustosunkowania i Projektant nie jest jednak steprumowy i nie ma uprawnie do
wydawania poleaeWykonawcy robot.

(2) Ksigzka obmiaréw

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwatajna rozliczenie faktycznego pest
kazdego z elementéw robét. Obmiary wykonanych robaeprowadza giw sposob eigty w
jednostkach przgych w kosztorysie i wpisujeedo kshzki obmiardow.

( 3) Dokument laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodao lub certyfikaty zgodngci materiatow,
orzeczenia o jakwi materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikidaa Wykonawcy lada
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewiai jakdci. Dokumenty te stanowi
zakczniki do obmiaru rob6ét. Winny BBy udostpnione na kade zyczenie
Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zaliczaesioprocz wymienionych w punktach (1) — (3)
nastpujace dokumenty :
a/ pozwolenie na realizacggadania budowlanego,
b/ protokoty przekazania terenu budowy,
¢/ umowy cywilno — prawne z osobami trzeciminenumowy cywilno — prawne,
d/ protokoty odbioru robét,
e/ protokoty z narad i ustdle
f/ korespondengjna budowie,

(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowydala przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowaed
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentoéw budowy spowodujgojenatychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
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Wszelkie dokumenty budowyts zawsze dogpne dla liryniera/Kierownika projektu
I przedstawione do wgllu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t kdzie okrgla¢c faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z
dokumentagj projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym ipdemieniu Irtyniera/Kierownika
projektu o zakresie obmierzanych robo6t i terminencaru, co najmniej na 3 dni przed tym
terminem.

Wyniki obmiaru wpisanedola do rejestru obmiardw.

Jakikolwiek bdd lub przeoczenie ( opuszczenie ) wsdi@ach podanych wslepym
kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wgkavcy od obowizku ukaczenia
wszystkich rob6t. Ridne dane zostanpoprawione w instrukcji lyniera/Kierownika
projektu na gimie.

Obmiar gotowych robot ¢dzie przeprowadzony z ¢ztcécia wymagaa do celu
mieskcznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gksaym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawd Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrelania ilosci robot i materiatow

Dlugcsci i odlegtaici pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymgda obmierzone
poziomo wzdta linii osiowe.

Jdéli ST wiasciwe dla danych robét nie wymagaggo inaczej, okjosci beda wyliczone w
m?® jako dlugéé pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowogha wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
z wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgtab
zaakceptowane przezzymiera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprat pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te
lub sprzt wymagaj bada atestujcych o Wykonawca dulzie posiada wazne swiadectwo
legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowedaa przez Wykonawe utrzymane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania robot.
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7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje adzenia wagowe odpowiadae odnénym
wymaganiom ST. Bdzie utrzymywdé to wyposaenie zapewniat W Sposob agly
zachowanie doktadroi wg norm zatwierdzonych przezzimiera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzane przed edziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw
robot, a take w przypadku wygpowania dhiszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonania.
Obmiar robdt podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzownecabhia lgda wykonane w sposob
zrozumiatly i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub etmsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie 4@ obmiarow. W razie braku miejsca szkice raduy¢
dolaczone w formie oddzielnego aaknika do ksizki obmiaréw, ktérego wzoér zostanie
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zalenosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a/ odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b/ odbiorowi czsciowemu,
¢/ odbiorowi ostatecznemu,
d/ odbiorowi pogwarancyjnemu,

8.2. Odbior robot zanikaj acych i ulegapcych zakryciu

Odbior robot zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizulegr zakryciu.

Odbi6r rob6t zanikagych 1 ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych korek i poprawek bez dwmamia ogolnego
postpu robot.

Odbioru robét dokonuje ynier/Kierownik projektu.

Gotowda¢ danej czsci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demzika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem zimiera/Kierownika projektu. Odbidér cdzie
przeprowadzony niezwtocznie, nie 7miej jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tyicfa Inzyniera/Kierownika projektu.
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Jakdac¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia ftynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentow zawieragych komplet wynikdw bada laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumeuatgarojektows, ST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru
cze$ciowego roboét dokonujesivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.
Odbioru robét dokonuje ktynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbior ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenieayetstego wykonania rob6t w odniesieniu
do ich ilcsci, jakasci i wartasci.

Catkowite zakaczenie rob6t oraz gotowé do odbioru ostatecznegedrzie stwierdzona
przez Wykonaw¢ wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powia@oimem na
pismie o tym fakcie Iayniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny rob6t nagt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod
dnia potwierdzenia przez Apniera/Kierownika projektu zakwczenia robot i przygcia
dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyzowa przez Zamawigego w
obecndci Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja adltajca roboty dokona
ich oceny jakéciowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikéw badla
i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoowykonania robot z dokumentagyrojektovs
i SST.

W toku odbioru ostatecznego robo6t komisja zaposif z realizacy ustalé przyjetych w
trakcie odbioru robdét zanikggych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
robo6t uzupetniajcych i robot poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robét pafowych, robét uzupeigych
robotach wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czydooi ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komjsjze jaka&é wykonywanych robot w
poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiegaeyothganej dokumentacprojektows
i ST z uwzgédnieniem tolerancji i nie ma wkszego wpltywu na cechy eksploatacyjne
obiektu i bezpiecaestwo ruchu, komisja dokona paten, oceniagc pomniejszom wartasé
wykonywanych robot w stosunku do wymagazyjetych w dokumentacji umowy.

8.4.2. Dokumenty odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioruexstaego roboét jest protokét odbioru
ostatecznego rob6t spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.
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Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobpany przygotow& nastpujace
dokumenty :

1. dokumentag projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpvesli
zostata spordzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegobtowe specyfikacje techniczne ( podstawowedakumentéw umowy i ew.

uzupetniagce lub zamienne ),

recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i ksizki obmiaréw ( oryginaty ),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafldoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST

iew. PZJ,

6. deklaracje zgodrimi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatdbw zgodnie z ST
iew. PZJ,

7. opinie technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikow badiapomiaréw
zakczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodrdd z PZJ,

8. rysunki ( dokumentacje ) na wykonanie rob6t towargych ( np. na przek@nie linii
telefonicznej, energetycznej gazowejsweetlenia itp. ) oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robét wieicielom tych urzdzen,

9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robaot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopig mapy zasadnicze]j powstatej w wyniku geodezyjnejwentaryzacji
powykonawczej.

abkw

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wedgm przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeami z Wykonawg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zargzone przez komigj roboty poprawkowe Ilub uzupetiap kda
zestawione wg wzoru dostarczonego przez Zamae@gp.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uglippajacych wyznaczy komisja.
8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonampdidt zwihzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisycialw okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny dolizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. ,, Odbifateszny robét”

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw ptatnagci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanara jednostk
obmiarowy ustalon dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowpodstaw ptatngci jest wartdc
( kwota ) podana przez Wykonagwy danej pozycji kosztorysu.
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Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycjisatorysowej bdzie uwzgédniat
wszystkie czynngci, wymagania i badania skladeg¢ st na jej wykonanie, ok&one dla tej
roboty w ST i w dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétdbobejmowa :

- robocizrg bezpdrednia wraz z towarzyscymi kosztami,

- wartas¢ uzytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazynmoayaewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,

- wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi koszami,

- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obaa&ujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalelicza¢ podatku VAT.
9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne D.00.00.00
Koszt dostosowaniagsdo wymaga warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w

D.00.00.00 obejmuje wszystkie warunki odome w w.w. dokumentach, a nie
wyszczegolnionych w kosztorysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane.(UNr 89, poz. 414 z gaiejszymi
Zmianami).

2. Zarzmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listop&@01 r. w sprawie dziennika
budowy montau i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej ( Dz. UrN38, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiipz.U. Nr 14, poz. 60
z p&niejszymi zmianami).



26

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

D.01.01.01
CPV 45233

ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczi8jT) & wymagania ogolne dotysze
wykonania i odbioru robét zwzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow
wysokaciowych dla budowy jezdni ulicy Fabrycznej w m. 8t gm. Poczesna odcinek
od km 0+573,610 do km 1+127,789

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako oai przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdid.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji oljp dotycz zasad prowadzenia robot
zwiazanych z wszystkimi czyngoiami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w
terenie zakresu projektu w km 0+573,61 do 1+127#8%0bdt drogowych.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysod@mowych

W zakres rob6t pomiarowych zyganych z odtworzeniem trasy i punktow

wysokaciowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokmego punktéw gtownych osi trasy i
punktoéw wysokéciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeatge o0si),

c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysé&owych (reperow roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw statych w sposéb trwabhrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwiay odszukanie i ewentualne odtworzenie,

1.4. Okredlenia podstawowe.

1.4.1. Punkty gtéwne trasy punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowazor
pocztkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okrdenia podstawowesa zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w ST D.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt.1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot.

Ogodlne wymagania dotygee robét podano w ST D.00.00.00 "Wymagania ogQihe"1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotyaze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania pada
w ST D.00.00.00 "Wymagania ogoélne" pkt 2.
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2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy natestosowa trzpienie stalowe, pale drewniane z
gwaozdziami lub petem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowdumacsci okoto 0,50
metra.

Pale drewniane umieszczone poza gearibét ziemnych, wasiedztwie punktéw
zatamania trasy, powinny ngiérednic; od 0,15 do 0,20 m i dtugéod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nayestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do
0,08 m i dtugéci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istadej nawierzchni bolce
stalowesrednicy 5 mm i dtuggci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mie diugai¢ okoto 0,50 m i przekréj prostatqy.

3. SPRZET

3.1. Ogllne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w ST D.00.00.00 "Wymagania ogdlne" pkt 3.
3.2.Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wgsociowych naley stosowa
nastpujacy sprzt:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- laty,
- tasmy stalowe, szpilki,

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy i punktow gidwnypbwinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej dokladiod pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygze transportu podano w ST D.00.00.00 "Wymaganidanedo
pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy @ przewoz dowolnymisrodkami transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady dotygze wykonania robot podano w ST D.00.00.00 ,Wymagagolne”
pkt 5.

5.2. Zasady wykonania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny dywykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK
(od 1do 7).

Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca powinien pegejod Zamawigcego dane
zawierajice lokalizacg i wspotrzdne punktéw gtdbwnych trasy oraz reperow.

W oparciu 0 materialty dostarczone przez Zamjaeego, Wykonawca powinien
przeprowadz obliczenia i pomiary geodezyjne niedlne do szczegdtowego wytyczenia
robot.

Prace pomiarowe powinny &wykonane przez osoby posiagtag odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinforma@wazyniera o wszystkich ktlach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gtdwnych trasy ildureprréw roboczych. Béy te
powinny by usungte na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowej
sa zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste
rzedne terenu istotnie #ia sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to
powinien powiadond o tym Irzyniera. Uksztalttowanie terenu w takim rejonie n@vpno
by¢ zmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera. Wszystkie roboty
dodatkowe wynikajce z r@nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezzymera zostam wykonane na koszt
Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze roboty dodatkowe w
takim przypadku obgraja Wykonawe.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osasy i punktéw wysokaciowych.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty giowpewvinny by zastabilizowane w sposob
trwaly, przy wyciu trzpieni stalowych, pali drewnianych lub shéwkbetonowych, a taide
dowiazane do punktéw pomocniczych, padmych poza granicrobot ziemnych.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdhosi
trasy drogowe;j.

Repery robocze natg zatazy¢ poza granicami robot zaganych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektéw towarzyaeych. Jako repery robocze mma wykorzysté punkty state
na stabilnych, istniggych budowlach wzdtutrasy drogowej. O ile brak takich punktow,
repery robocze natg zatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztahiuw
stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wyklugzapsiadanie, zaakceptowany przez
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Inzyniera.

Rzdne reperdw naky okresli¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stostipiwelacg podwdjra w nawiazaniu do
reperoéw pastwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigrajwyrane
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w poparciu o dokumentacprojektows, oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamayeego, przy wykorzystaniu sieci poligonizaciji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoaej w dokumentacji projektowe;.

O trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w
odlegtcici zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytydescz nie rzadziej aico
50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczoragytiw stosunku do dokumentacii
projektowej nie mee by wieksze nk 5 cm . Rzdne niwelety punktéw osi trasy naje
wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w
dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalaizy¢ materiatdbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie trzpieni lub pali z osi trasy jest dopuszczadiikeo wowczas, gdy Wykonawca
robét zastpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, lsrézonych poza granicobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych.
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuije:
a) wyznaczenie kragdzi nasypow i wykopow na powierzchni terenu (slarie

granicy robot ziemnych)

b) wyznaczenie w czasie trwania rob6t ziemnychsaanasypow i wykopow
w przekrojach poprzecznych (profilowanie przgéw poprzecznych).

Powysze roboty powinny ky wykonane zgodnie z dokumentagprojektowa oraz w
miejscach wymagagych uzupetnienia dla poprawnego wykonania robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogoblne Zasady kontroli jakdci robot.

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D.00.00.00 "Wymagania ogolmd'6.
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6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych.
Kontrole jakasci prac pomiarowych zwranych z odtwarzaniem trasy i punktow

wysokaciowych naley prowadzé wg ogolnych zasad okdlenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymagemni podanymi w pkt 5.4

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST D.00.00@nagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiaru jest km (kilometr) odtworzonej trasy weteie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D.00O®@ANymagania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposadb odbioru robot
Odbior robét zwizanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w tererastpuje na

podstawie szkicow i dziennikow pomiaréw geodezyfniub protokotu kontroli geodezyjnej,
ktére Wykonawca przedktadazynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze ptatnéci podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1km wykonania robot obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktow giéwnych ositrgminktow wysokéciowych,
- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wytyczeniem dodatkowych punktéw wysékmwych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualngtyczeniem dodatkowych
przekrojow,

- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrpred zniszczeniem i oznakowanie
utatwiapce odszukanie i ewantualnie odtworzenie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.
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Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inyefisGUGIK-1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdaiuGiK-1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK — 1983
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i okgsciowe, GUGIK - 1979
Instrukcja techniczna G — 3.1. Osnowy realizacyfpgGiK — 1983

Instrukcja techniczna G - 3.2. Pomiary realizacyf@&GiK - 1983
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

D —02.00.01
CPV 45233

ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSffwymagania dotycge wykonania
i odbioru liniowych rob6t ziemnych dla budowy jezdiicy Fabrycznej w m. Stowik

gm. Poczesna odcinek od km 0+573,610 do km 1+197,78

1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jd&kument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt1.

1.3.Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t ziemnych w
czasie budowy lub modernizacji drog i obejmuj
a/ wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistycta(.k — V)
b/ pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu
¢/ budow nasypow drogowych
1.4.Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna —budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo zdrobnionych
odpaddw przemystowych, spetrieq warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy —nasyp lub ta ag¢ wykopu, ktora jest ograniczona koeodrogi i
skarpami rowow.

1.4.3. Wysokas¢ nasypu lub gkbokosé¢ wykopu — réznica rzdnej terenu i rgdnej robot
ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski— nasyp, ktérego wysokéjest mniejsza @il m.

1.4.5. Nasypsredni - nasyp, ktérego wysoko jest zawarta w granicach od 1 do 3 m
1.4.6. Wykop ptytki — wykop, ktorego gibokas¢ jest mniejsza ril m

1.4.7. Wykop sredni —wykop, ktérego gibokas¢ zawarta jest w granicach od 1 do 3 m
1.4.8. Ukop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasyp@igzpne w obgbie pasa

robét drogowych.

1.4.9. Dokop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasyp@gzpne poza pasem
robo6t drogowych.
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1.4.10.0dktad — miejsce wbudowania lub sktadowania ( odwiezig¢rgeuntow pozyskanych
w czasie wykonywania wykopow, a nie wykorzystanytth budowy nasypow oraz
innych prac zwgzanych z trasdrogows.

1.4.11.Wskaznik zageszczenia gruntu —wielkos¢ charakteryzujca stan zagszczenia
gruntu, okrélona wedtug wzoru :

Pd

gdzie :

Pa - gestasé objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, ( Mg/

pgs. — maksymalna ggstas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotud optymalnej,
okreslona w normalnej prébie Proctora, zgodnie z PN-B8M [ 2 ], stiaca do oceny
zag;sz%zenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgadmerny BN-77/8931-12 [ 7 ],
(Mg/m*).

1.4.12.Wskaznik réznoziarnistosci — wielkas¢ charakteryzujca zagszczalné¢ gruntéw
niespoistych, okrdona wedtug wzoru :

gdzie :

deo - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi minin@@n%o gruntu, ( mm)

dio - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi minini@n86 gruntu, ( mm )

1.4.13.Pozostate okrélenia podstawowe s3 zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definiciami podanymi w SST -©00.00.00 ,, Wymagania
ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgee robo6t

Ogodlne wymagania dotygze robét podano w ST D.00.00.00 ,, Wymagania ogopie™.5.
2. MATERIALY (grunty)

2.1.0g06Ine wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pada
w ST D.00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2.Podziat gruntow
Podstaw podziatu gruntéw i innych materialtdbw na kateggred wzgédem trudnéci ich
odspajania podaje tablica 1. W wymienionej tablikyeslono przecttne wartdci gestosci

objctosciowej gruntéw i materiatdw w stanie naturalnyma<vespotczynnikow spulchnienia.

Podziat gruntow pod wzglem wysadzinowdzi podaje tablica 2.
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Podziat gruntéw pod wzglem przydatnéci do budowy nasypéw podano
w ST D.02.03.01 pkt 2.

2.3.Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonaniu wykopow powinmng Iprzez Wykonawe wykorzystane
w maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Gruntygaine do budowy nasypow mpg
by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wéwczas, gdgnetva nadmiar objtosci robot
ziemnych i za zezwoleniemAyniera.

Jeeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykwp nie kedac nadmiarem
objetosci robot ziemnych, zostaty za zgpdhzyniera wywiezione przez Wykonaw@oza
teren budowy z przeznaczeniem innym budowa nasypow lub wykonanie prac ggh
kontraktem, Wykonawca jest zobawany do dostarczenia rOwnoavee] obgtosci gruntow
przydatnych zerodet wkasnych, zaakceptowanych przezyhiera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypokreslone w ST D.02.03.01, pkt 2.4.,
powinny by wywiezione przez Wykonawcna odklad. Zapewnienie terenéw na odktad
nalezy do obowizkOéw Zamawiajcego, o ile nie okkdono tego inaczej w kontrakcie.
Inzynier maze nakazé& pozostawienie na terenie budowy gruntow, ktéryctasowa
nieprzydatné¢ wynika jedynie z powodu zamarznia lub nadmiernej wilgotriai.

Tabela nr 1 - Podziat gruntéw i innych materiatdow ra kategorie dla wysgpujacych na
terenie objetym opracowaniem wg dokumentacji geologicznej

Cate ) Przecgtne
goria Rodzaj i charakterystyka gruntu lub gfszsrtecgz'\‘;"v i r'\r"g{z?az;% o ;g”é%gg';g'_e
Materiatu stanie odspojenia | niu w % od
naturalnym gruntu pierw. obj.
kN/m®  t/m®
1 2 3 4 5 6
Piasek gliniasty, pyly twardoplastyczne 17,7 1,8 15+ 25
Gleba uprawna z darnin 12,7 1,3 Lopaty, 15+ 25
Nasyp z piasku oraz piasku gliniastego z gruzemztliem| 16,7 | 1,7 | Niekiedy 15= 25
Motyki lub
2 Oskardy
Piasek gliniasty, pyt 18,6 | 1,9 |topatyi 20+ 30
Glina 19,6 | 2,0 |oskardy 20+ 30
z
czesciowym
uzyciem
dragow
3 stalowych

Powyzsz klasyfikacg oparto na badaniach geologii gruntu dla przedmietm opracowania
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tablica 2. Podziat gruntow pod wzgidem wysadzinowdci wg PN-S-02205 [ 4 ] dla
wystepujacych na terenie obgtym opracowaniem wg dokumentacji geologiczne;j

Grupy gruntéw
Lp Wyszcz.egc')ln_ienie Jedr_10—
| wisciwosci stki | Niewysadzinowe \Witpliwe Wysadzinowe
1. | Rodzaj gruntu Mato wysadzinowe
- piasek - glina piaszczysth
gruby glina pylasta
- piasek
$redni Bardzo wysadzinowe
- piasek - piasek gIInIaSty
drobny - Pyt piaszczysty
- glina piaszczysty,
glina pylasta
2. | Zawartd¢
czastek %
< 0,075 mm <15 > 30
> 0,02 mm >3 <10
3. | Kapilarnag¢
bierna Hyp m <1,0 >1,0
4. | Wskéanik
piaskowy WP > 35 <25
3. SPRZET

3.1.0g06Ine wymagania dotycgce spratu
Ogodlne wymagania dotygze sprztu podano w ST D 00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt. 3
3.2.Sprzet do robo6t ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykazaic
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu do :
- odspajania i wydobywania gruntéw ( neizia mechaniczne, zrywarki, koparki,
tadowarki, itp.),
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grun{ovspycharki, zgarniarki,
rowniarki, itp. ),
- transportu mas ziemnych ( samochody wywrotki, sdradg skrzyniowe, tamocigi,
itp.),
- sprztu zagszczajcego ( walce, ubijaki, ptyty wibracyjne, itp. ).
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4. TRANSPORT

4.1.0g0Ilne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygze transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymaganiansjo
pkt. 4.

4.2. Transport gruntow

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powinie¢ dostosowany do
kategorii gruntu ( materiatu ), jego @tmsci, technologii odspajania i zatadunku oraz od
odlegtaci transportu. Wydajrnig srodkow transportowych powinna &y ponadto
dostosowana do wydajfm sprztu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu
( materiatu ).

Zwigkszenie odlegiai transportu ponad waka zatwierdzone nie nmi@ by podstavy
roszczé Wykonawcy, dotyczcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile ¢szone
odlegtcci nie zostaty wczaniej zaakceptowane naspie przez layniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0g0dlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D@OM®M, Wymagania ogolne” pkt. 5.
5.2.Doktadnosé¢ wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lubnasypie, od osi projektowanej nie
powinny by wieksze nk + 10 cm. Ranica w stosunku do projektowanyckednych robét
ziemnych nie mge przekracza+ 1 cmi— 3 cm.

Szeroké&¢ korpusu ziemnego nie me r&zni¢ siec od szerokéci projektowanej o wicej niz
+ 10 cm, a krawdzie korony drogi nie powinny miavyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnozri¢ sie od projektowanego o wiej niz 10 % jego
wartasci wyrazonej tangensemaka. Maksymalna gbokas¢ nierébwndci na powierzchni
skarp nie powinna przekragzd0 cm przy pomiarze iat3 — metrow, albo powinny by
spetnione inne wymagania dotyce rowndci, wnikajpce ze sposobu umocnienia
powierzchni.

5.3.0dwodnienie pasa robot ziemnych

Niezalenie od budowy urmlzer, stanowicych elementy systeméw odwada@jch,
ujetych w dokumentacji projektowej, Wykonawca powiniem ile to wymagaj warunki
terenowe, wykonaurzadzenia, ktére zapewnodprowadzenie wod gruntowych i opadowych
poza obszar robot ziemnych tak, aby zabezptecgsunty przed przewilgoceniem i
nawodnieniem. Wykonawca ma obarék takiego wykonywania wykopow i nasypéw, aby
powierzchniom gruntu nadawaw catym okresie trwania robdt spadki, zapewgtaj
prawidtowe odwodnienie.
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Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulggawodnieniu, ktére spowoduje ich
diugotrwah nieprzydatnéc, Wykonawca ma obowzek usunicia tych gruntdw i zagpienia
ich gruntami przydatnymi na koszt wtasny bez jakadtviek dodatkowych optat ze strony
Zamawiajcego za te czynnoi, jak rownie za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wéd do istriejch zbiornikdw naturalnych i wdzen odwadniagcych
musi by poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytacja

5.4.0dwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi uthiwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym
okresie trwania robo6t ziemnych. Wykonanie wykopoawmno postpowa w kierunku
podnoszenia siniwelety.

W czasie robot ziemnych nale zachow& odpowiedni spadek podiny i nada
przekrojom poprzecznym spadki, udiwiajace szybki odptyw wod z wykopu. O ile w
dokumentacji projektowej nie zawarto innego wymagaspadek poprzeczny nie powinien
by¢ mniejszy nk 4 % w przypadku gruntow spoistych i nie mniejszy 2 % w przypadku
gruntow niespoistych. Natg uwzgkdni¢c ewentualny wptyw kolejnici i sposobu odspajania
gruntéw oraz termindw wykonywania innych robot rzelsienie wymaga dotyczcych
prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie gpstrobot ziemnych.

Zrédta wody, odstorie przy wykonywaniu wykopdw, nalg uja¢ w rowy i/lub dreny.
Wody opadowe i gruntowe naleodprowadzt poza teren pasa rob6t ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogoblne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jaka rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolpl’6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robo6t ziemngh
6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia.

Sprawdzenie odwodnienia korpusu polega na kbntzgodndgci z wymaganiami
specyfikacji okrélonymi w pkt 5 oraz dokumentagcprojektow.

Szczegoblauwag: nalery zwrdcié na:
- wilasciwe ugcie i odprowadzenie wod opadowych,
- wihasciwe ugcie i odprowadzenie wygidw wodnych.

6.2.2. Sprawdzenie jakdci wykonania robot

Czynndci wchodace w zakres sprawdzenia jako wykonywania rob6t ok&dono w
punkcie 6 ST D.02.01.01, D.02.02.01 oraz D.02.03.0
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6.3. Badania do odbioru robét ziemnych
6.3.1. Czestotliwosé oraz zakres bada i pomiardw.
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru robét ziemnych podaje tablic

Tablica 3. Czstotliwosé oraz zakres bada i pomiaréw wykonanych robot ziemnych

L.p. Badana cecha Minimalna cgstotliwosé badan i pomiarow
1. | Pomiar szerokwi Pomiar tdma, szablonem, tato dtugdci 3 m i poziomiq
2. | Pomiar rzdnych powierzchni | lub niwelatorem, w odgpach co 20 m na prostych, |w
3. | Pomiar pochylenia skarp punktach gtéwnych tuku, co 10 m na tukach o proritieR
4. | Pomiar rownéci powierzchni | = 100 m, co 5 m na tukach o R100 m oraz w miejscach,
5. | Pomiar rownéci skarp ktore budz watpliwosci
6 Pomiar spadku podimegol Pomiar niwelatorem ezinych w odstpach co 20 m oraz w
" | powierzchni punktach witpliwych
Wskanik zagszczenia okrda¢ dla kadej utazonej
7. | Badanie zagszczenia gruntu | warstwy lecz nie rzadziej w 3 pkt na 508 lub na dziaice
roboczej

6.3.2. Szerokaé¢ robot ziemnych

Szeroké¢ wykopu lub nasypu nie nie r&nic¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz
+10 cm

6.3.3. Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzdne korony korpusu ziemnego nie mogzni¢ si od rzdnych projektowanych o
wigcej nz — 3 cm lub + 1 cm.

6.3.4. Pochylenie skarp.

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sic od pochylenia projektowanego og¢eej niz 10 %
wartasci pochylenia wyraonego tangensenata.

6.3.5. Roéwnos¢ korony korpusu.

Nierébwndci powierzchni korpusu ziemnego mierzone ataB—metrow, nie mog
przekracza 3 cm.

6.3.6. ROwnosé skarp.
Nierowndci skarp, mierzone tat3-metrova, nie mog przekracza+ 10 cm
6.3.7. Spadek podtuny korony korpusu lub dna rowu
Spadek poditny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spwy przez pomiar

niwelatorem rzdnych wysokéciowych, nie mae dawé réznic, w stosunku do ezinych
projektowanych, wikszych nz — 3 cm lub + 1 cm.
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6.3.8. Zagegszczenie gruntu

Wskanik zag;szczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 [ 7 ] powinien by
zgodny z zatleonym dla odpowiedniej kategorii ruchu.

6.4. Zasady posg¢powania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetriagp wymaga podanych w odpowiednich punktach
specyfikacji, zostanodrzucone. B materialy nie speiniace wymaga zostan wbudowane
lub zastosowane, to na polecenieyimera Wykonawca wymieni je na witawe na wiasny
koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazuyieksze odchylenie cech od okienych w punktach 5 i
6 specyfikacji powinny byponownie wykonane przez Wykonawta jego koszt.

Na pisemne wysgpienie Wykonawcy, laynier maze uzné wack za nie majca
zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjne dragitali zakres i wielk& potracen za
obnizomg jakas¢ .

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OgOlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D.00MQ.Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Obmiar rob6t ziemnych

Jednostk obmiarowy jest nt ( metr szécienny ) wykonanych roboét.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D.00®@Q. Wymagania ogolne” pkt 8
Roboty ziemne uznaje ¢siza wykonane zgodnie z dokumengagrojektows , ST |

wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt
6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Ogolne ustalenia dotysze podstawy pfatrioi podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9

Zakres czynriei objetych cemn jednostkow podano w SST D.02.01.01 1 D.02.03.01 pkt 9
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10. PRZEPISY ZWI AZANE

10.1.Normy

1. PN-86/B-02480  Grunty budowlane. Gleaia. Symbole. Podziat i opis gruntow
2. PN-88/B-04481  Grunty budowlane. Badam@pk gruntéw.

3. PN-60/B-04493  Grunty budowlane. Oznacz&apilarndci biernej.

4. PN-S-02205;1998 Drogi samochodowe. Robasnre. Wymagania i badania.

5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczesieznika piaskowego.

6. BN-64-8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczemdutu odksztatcenia nawierzchni

~

podatnych i pmat przez obeizenie piyh.
BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

D -02.01.01
CPV 45233

WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH
NIESKALISTYCH
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicz{®8%) s wymagania dotycge wykonania
i odbioru wykopdéw w gruntach nieskalistych dla buggezdni ulicy Fabrycznej
w m. Stowik gm. Poczesna odcinek od km 0+573,64@rd 1+127,789

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako o przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robdt obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji datyzasad prowadzenia rob6t ziemnych w
czasie budowy Ilub modernizacji drég i obejmujvykonanie wykopdéw w gruntach
nieskalistych (kat 1 -V ) :
dla zabezpieczenia kolidugcych uzbrojen:
- wykonanie wykopow mechanicznie w gr. kat. |-V 28p. urobku na odkfad na odl. 1 km
27,0 th
dla czesci drogoweyj:
- wykonanie wykopow mechanicznie w gr. kat. I-V znsp. urobku na odktad na odl. 1 km
70,26 ™
1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okgkenia zostaty podane w ST D.02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot.

Ogolne wymagania dotyaze robot podano w ST D.02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY ( grunty)

Materiat wysgpujacy w podiczu wykopu jest gruntem rodzimym, ktéryedrie stanowit
podiaze nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych kaumstii nawierzchni podatnych i
potsztywnych powinien charakteryzotvaie grum nasnosci G;. Gdy podiae nawierzchni
zaklasyfikowano do innej grupy fiwosci, nalery podtaze doprowadzi do grupy nénosci Gy
zgodnie z dokumentacprojektowa i ST.

3. SPRZET

Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okre&lono w ST D.02.00.01 pkt 3

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w ST D.02.00.01 pkt 4
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robot
Ogolne warunki prowadzenia rob6t podano w ST20.01 pkt 5

Sposob wykonywania skarp wykopu powinien gwarasa ich stateczn@& w catym
okresie prowadzenia rob6t, a naprawa uszk@dasynikajacych z nieprawidtowego
uksztattowania skarp wykopu, ich poewa lub innych odspstw od dokumentaciji
projektowej obciza Wykonawe robot ziemnych.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposéb, aby grunty ozrym stopniu
przydatndci do budowy nasypow byty odspajane oddzielnie pas$b uniemdiwiajacy ich
wymieszanie. Odgpstwo od powyszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym
uktadem warstw geotechnicznych, wymaga zgodyrirera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasyppawinny by bezpdrednio
wbudowane w nasyp lub przewiezione na odkiad. O Iilgynier dopdyci czasowe
skladowanie odspojonych gruntow, niglge odpowiednio zabezpieazyrzed nadmiernym
zawilgoceniem.

5.2.Wymagania dotyczce zagszczenia
Zag:szczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowycloraiemnych powinno spetria
wymagania, dotyege minimalnej wartéci wskanika zagszczenia (dJ) , podanego w

tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia w wykopach i miejscach
zerowych rob6t ziemnych

Minimalne wartdci Is dla :

Strefa korpusu ruch mniejszy od eizkiego

Goérna warstwa o grulioi 20 cm 1,03

Na gkbokaci od 20 do 50 cm od
. ) s 1,00
powierzchni robét ziemnych

Jeeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyole spetniai wymaganego
wskaznika zagszczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni nale je dogsci¢ do
wartasci ls, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartcci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ osagnigte przez
bezpdrednie zagszczenie gruntow rodzimych, to najepodpé¢ srodki w celu ulepszenia
gruntu poditaga, umaliwiajacego uzyskanie wymaganych wadbwskanika zagszczenia.
Mozliwe do zastosowanidrodki, o ile nie § okrelone w ST, proponuje Wykonawca i
przedstawia do akceptacjizynierowi.

5.4. Ruch budowlany

Z chwily przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapza si po nim
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jedynie ruch maszyn wykormagych & czynnd¢ budowlan. Moze odbywa& sie jedynie
sporadyczny ruch pojazdéw, ktore nie spowadigzkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodaepowierzchni rob6t ziemnych, wynikgje z niedotrzymania podanych
powyzej warunkéw obeciza Wykonawe robét ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakd&ci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi robot podano w ST D.02.00.01. pkt 6
6.2. Kontrola wykonania wykopow
Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontvaltiu zgodnéci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz dokumentgmjojektowej i ST. W czasie kontroli
szczegoOla uwag; nalezy zwrocié na :
a/ odspajanie gruntdw w sposéb nie pogatisyarh wiaciwosci
b/ zapewnienie statecziu skarp,
¢/ odwodnienie wykopdw w czasie trwania rob&biigh zakdéczeniu
d/ doktadné¢ wykonania wykopow ( usytuowanie i wykezenie )

e/ zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \agan okreslonych w punkcie
5.2.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru podano w ST D.02.00.0i7 pk
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowq jest nt (metr szécienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D.0RQD(kt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce ptatnaci

Ogolne wymagania dotysze ptatnéci podano w ST.02.00.01 pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fwykopéw w gruntach nieskalistych obejmuje :
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- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypddkiad obejmujce : odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wytadun

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonania,

- profilowanie dna wykopu,

- zagszczenie powierzchni wykopu,

- przeprowadzenie pomiaréw i badadaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej,

- rozplantowanie urobku na odkfadzie,

- rekultywacg terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymamgagolne.

PN-B-02479:1999 Geotechnika. Dokumentowanie geotezha. Zasady ogoine.

PN-B-02481:1999 Geotechnika. Terminologia podstaw@ymbole literowe,
jednostki miary.

PN-B-02480 Grunty budowlane. OKtenia, symbole, podziat gruntow.

PN-B-03020 Grunty budowlane. Posadowienie bémumie budowli.

obliczenia statyczne i projektowanie.
PN-B-04452 Grunty budowlane
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

D.04.02.01
CPV 45233

WARSTWA ODCINAJACA
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicz{®8%) s wymagania dotycge wykonania
i odbioru rob6t zwizanych z wykonaniem warstw aggapcych dla budowy jezdni
ulicy Fabrycznej w m. Stowik gm. Poczesna odcinglkim 0+573,610 do km 1+127,789

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana gakaiment przetargowy i kontraktowy
przy zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt1.

1.3. Zakres robdt obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji @atyzasad prowadzenia roboét przy
wykonaniu warstwy odgzapcej z piasku grub. 25 cm w km od 1+089,66 do 1+227,

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okrelenia podstawowe niniejszej Sd agodne z obowvazujacymi odpowiednimi normami
i z okrgleniami podanymi ST D.00.00.00 "Wymagania ogolnt'p4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgee roboét

Ogolne wymagania dotyaze robot podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogopie™.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan
w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow
Materialem stosowanym przy wykonywaniu warstwaapdspcych s piaski.

Piaselsrednioziarnisty, lub pospétka drobna. Materialywerstwe odsiczapca powinny
zapewnid nie przenikanie gruntu pod do warstwy podbudowy t.j. spetdiavarunki:
a) szczelngxi, okreslony zalenaoscia:

ds

w ktorym Dis - wymiar oczek sita przez ktére przechodzi 15%ematu warstwy
odcingjej
s - wymiar oczek sita przez ktore przechodzi 85ungr podiaa

Dla materiatdbw stosowanych przy wykonywaniu warstigczapcych warunek szczeldoi
musi by spetniony, gdy warstwa ta nie jest uktadana natwae odcinajcej.
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b) zagszczalnéci, okreslony zalendscia:

gdzie:

U — wskanik réznoziarnistdci

d so— Wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszymarzacego warstw odcinajca,
d 10— wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszym@rzacego warstw odcinajca,

Piasek stosowany do wykonania warstwaodapcych powinien spetntawymagania
normy PN-B-11113 dla gatunku 1 i 2.

Mieszanka cementu i piasku na podsypgmentowo- piaskoawv stosunku 1:4 z piasku
naturalnego spetiagego wymagania dla gatunku 1 wg PN-B-11113/199\eceu
powszechnegoaytku spetniagcego wymagania PN-B-19701/1997 i wody odmiany 1
odpowiadajcej wymaganiom PN-B-32250/1988 (PN-88/B-32250).

2.3. Skladowanie materiatow
2.4.1. Skladowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwyozisacej lub odcinajcej nie jest
wbudowane bezgoednio po dostarczeniu na budpinzachodzi potrzeba jego okresowego
sktadowania, to Wykonawca rob6t powinien zabezpie€&zuszywo przed
zanieczyszczeniem zmieszaniem z innymi materiakamiennymi. Podtze w miejscu
sktadowania powinno lEyréwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

2.4.2. Sktadowanie cementu

Przechowywanie cementu powinng sdbyw& zgodnie z BN-88/6731-08

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogodlne wymagania dotygze sprztu podano e ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania robot
Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy oalszapcej powinien wykazasie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
- rOwniarek,
- walcow statycznych,
- ptyt wibracyjnych lub ubijakédw mechanicznych
3.3. Wymagania dla spreatu

Sprzt winien gwarantow& uzyskanie odpowiedniej jaka robdot. Dobor sprgu
budowlanego pod wzegllem typdw i ilégci powinien by uzaleniony od jego mgiwosci i
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warunkéw terenowych oraz szerdkd zag:szczenia warstwy odcirggej. Wymagane jest
zaakceptowanie spg przez liryniera.

4. TRANSPORT

4.1.0g06Ilne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygze transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymaganidnajé
pkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem amnmateriatami,
nadmiernym wysuszeniem lub zawilgoceniem.

4.3. Transport cementu

Cement powinien hyprzewaony w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w ST D@O®,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiea

Podiae gruntowe powinno spetdiavymagania okrdone w ST D.02.00.01, D.02.01.01,
oraz D.02.03.01.

5.3. Wbudowanie i zagszczenie kruszywa
Warstwe odcinajca nalery utozyc i zagscic w jednej warstwie, wskaik zag:szczenia
nie powinien by mniejszy nk 1,0. Wilgotnd¢ materialu zagszczonej warstwy powinnaesi

miesci¢ w przedziale 0,8-1,2 wilgotdoi optymalnej, wart& k > 8m/d, WP >35i1U > 5

Natychmiast po kecowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej naley przystpic¢ do jej
zag:szczenia.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1.0g0Ine zasady kontroli jakaci robot

Ogolne zasady kontroli jaka rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolplt’6.
6.2. Kontrole i badania w trakcie wykonywania robot

- gruba¢ warstwy nie mee by mniejsza nt w dokumentacji projektowe;.
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- wskanik zag:szczenia nie powinien bynniejszy nk 1,0.
- prawidtowa¢ cech geometrycznych (szerdkpgrubaé, rownacé podiuzna
i poprzeczna).

Biezaca kontrola obejmuje wizualne sprawdzenie wszyktkielementow procesu
technologicznego, oraz zaakceptowania przegniera wynikow bada laboratoryjnych
Wykonawcy, po uprzednim zapoznanig sinimi.

6.3. Badania odbiorcze

6.3.1. Pomiar nierowrici podiuznej warstwy.
Pomiar zostanie wykonany w sposalgigi planografem lub tat4-metrovg
przyktadasmco 20 m.
6.3.2. Pomiar nierowrigi poprzecznej warstwy.
Pomiar powinien nggtowa co 100 m przy zyciu taty.
6.3.3. Pomiar szerokoi warstwy.
Pomiaru dokonujeesto 100 m.
6.3.4. Pomiar spadkow poprzecznych.
Pomiaru dokonujeesto 100 m na prostej, w 5 miejscach na tukach.
6.3.5. Kontrola stanu zewtiznego warstwy.
Wyghd zewretrzny warstwy powinien hyjednolity.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru podano w ST D.00.00.00m&kania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej warstwy gmdsipcej z
piasku.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D.00O®@ANymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumenigajojektows, ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji daty wynik
pozytywny.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycre podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.
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9.3. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 m2 warstwy @dsapcej obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- zakup i dostarczenie materiatow,

- roztazenie z odpowiednim zagzczeniem,

- przeprowadzenie nieztnych bada laboratoryjnych i pomiaréw wymaganych
w specyfikaciji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Robotgmane.

BN-77/ 8932-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie wska zagszczenia gruntu.
PN-86/B-02480 Grunty budowlane. OKlienia , symbole i opis gruntow.
PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicz{®%1) & wymagania dotyege wykonania
i odbioru robot zwjzanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw koksgijaych dla
budowy jezdni ulicy Fabrycznej w m. Stowik gm. Pesma odcinek od km 0+573,610
do km 1+127,789

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jd@kument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych wtpk.1

1.3. Zakres robdt obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacjiyaat zasad prowadzenia rob6t zzanych z
oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyjnyeched utaeniem nasfpnej warstwy
nawierzchni i dotycz
- oczyszczenia i skropienia emulsisfaltowa podbudowy ttuczniowej,

- oczyszczenia i skropienia emulsjsfaltova podbudowy bitumicznej,
©oczyszczenia i skropienia emulsjsfaltovs warstwy wazacej,

1.4. Okreslenia podstawowe

Okrelenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D.00.00.00. ,Wymaganiadlg” pkt 1.4

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robot podano w ST D.00.00.00. ,Wymagania Ogblne
pkt 1.5.

2.MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotyaze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania pada
w ST D.00.00.00. ,Wymagania Ogolne” pkt 2

2.2. Rodzaje materiatow do wykonania skropienia

Przy skropieniu warstw konstrukcyjnych nawierzchalery zastosowe
a) do skropienia podbudowy nieasfaltowej:
- kationowe emulsjéredniorozpadowe wg WT. EmA-1994,
b) do skropienia podbuddéw asfaltowych i warstw z ma@sk mineralno-asfaltowych:
- kationowe emulsje szybkorozpadowe wg EmA-94
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2.3.Wymagania dla materiatow
Wymagania dla asfaltowej emulsji kationowej szylwapadowe] K1-65 podano w tablicy.

Lp. Badane wiaciwosci Metoda badania Wymagania
1 | Zawartd¢ lepiszcza ,% wg WT zeszyt 47 pkt. §.2. 64 - 66
2 |Lepkas¢ wg EngleraE PN-77/C - 04014 > 6
3 |Jednorodn&, %0 0,63 mm wg WT zeszyt 47 pkt. 6.6. <0,10
4 |Jednorodn&, % 0 0,16 mm wg WTzeszyt 47 pkt. 6.6, <0,25
5 [Trwatos¢, %0 0,63 mm wg WT zeszyt. 47 pkj. <04

po 4 tygodniach 6.6.
6 | Sedymentacja , % wg WTzeszyt 47 pkt. 4.8. 5,0
7 | Przyczepn& do kruszywa, % wg WTzeszyt 47 pkt. 6)9. 85
8 | Indeks rozpadu wg WT zeszyt 47 gkt. <80
6.10.

2.2.0Orientacyjne z#ycie emulsji asfaltowej kationowej zgodnej z wymiaigani pkt. 2.1.1.
do skropienia warstw konstrukcyjnych powinno ¢byw takiej ilosci, aby po
odprowadzeniu wody z emulsji #o asfaltu wynosity odpowiednio:

- podbudowa z kruszywa stabilizowanego mechanicth+ 0,5 kg/nf,

— nawierzchnia asfaltowa o chropowatej powierzchni

(po frezowaniu, wcinki w miejscach adzen) - 0,2+ 0,5 kg/nf,

— polaczenie nowych warstw (podbudowa-awdca-$cieralna) - 0,1 0,3 kg/nf.

2.3. Warunki przechowywania emulsji nie mpg@owodowa utraty jej cech i obaenia
jakaosci. Przechowywanie i transport emulsji powiniert zgodny z zaleceniami producenta.

3. SPRZET

3.1. Sprt do oczyszczenia warstw nawierzchni
Do oczyszczania warstw nawierzchni aglstosowa szczotki mechaniczne.

Zaleca s wycie uradzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinng& by
wykonana z twardych elementow czysgmrch | shiey¢ do zdrapywania oraz usuwania
zanieczyszcze przylegajcych do czyszczonej warstwy. Druga szczotka powiposiada
mickkie elementy czyszerze i shtey¢ do zamiatania. Zaleca ¢siuzywanie szczotek
wyposaonych w uradzenia odpylajce.

Sprzt pomocniczy:
- sprzarki,

- zbiorniki z wod,

- szczotki eczne.

3.2. Sprt do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni ngleuzywac skrapiarl lepiszcza z kacoéwka do
recznego spryskiwania.

Skrapiarka powinna lBywyposaona w urzadzenia pomiarowo-kontrolne pozwaieg¢ na
sprawdzanie i regulowanie ngstijacych parametréw:
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- temperatury rozktadanego lepiszcza,
- cisnienia lepiszcza w kolektorze,

- obrotow pompy dozuagej lepiszcze,

- predkaosci poruszania giskrapiarki,

- ilosci lepiszcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinien¢hyolowany termicznie, tak aby byto rave
zachowanie stalej temperatury lepiszcza.

Wykonawca powinien posiaélaaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki zawigcs
zaleznosci pomigdzy wydatkiem lepiszcza a nagtijacymi parametrami:
- cisnieniem lepiszcza,
- obrotami pompy,
- predkaoscia jazdy skrapiarki,
- temperatuy lepiszcza.
Skrapiarka powinna zapewniozkladanie lepiszcza z toleract10 % od ilgci zatazonej.

3. TRANSPORT

Transport emulsji powinien odbyai¢ w cysternach samochodowych.

Dopuszcza si stosowanie beczek Iub innych pojemnikow stalowydBysterny
przeznaczone do przewozu emulsji powinny pyzedzielone przegrodami, dzieymi je na

komory o pojemngéci nie wikszej nz 1 m, a kada przegroda powinna ndievykroje
umazliwiajace przeptyw emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiorngezeznaczone do transportu
lub sktadowania emulsji powinny bgzyste i nie powinny zawietaesztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na gsuniluznego materiatu, brudu, btota i
kurzu przez oczyszczenie mechaniczne lub p#ygiu spezonego powietrza.

5.2. Skropienie warstw nawierzchni
Warstwa przed skropieniem powinnatlpczyszczona.

Jeceli do oczyszczenia warstwy bylaywana woda to skropienie lepiszczemzaemasipic
dopiero po wyschgrciu warstwy.

Skropienie warstwy mi@ rozpocz¢ Sie po akceptacji przez hyniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna ®yskrapiana lepiszczem przyzyeiu skrapiarek a w
miejscach trudno daginych ecznie (za pomacweza z dysa rozpryskow).

Temperatura emulsji asfaltowej kationowej powinniasai¢ sic w przedziale 26400 C lub
zgodnie z zaleceniami producenta.

W razie potrzeby emulspalery ogrz& do temperatury zapewnagej wymagan lepkasc.
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Skropienie powinno hyrownomierne a il& rozktadanego lepiszcza po odparowaniu wody
powinna by réwna ilgci zatazonej w pkt. 2.2. z tolerangj+10 %.

Skropiona emulgj asfaltows warstwa powinna kypozostawiona bez jakiegokolwiek ruchu
na okres nieziminy do catkowitego rozpadu emulsji i odparowanialywea emulsiji.

Przed utlgeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumiczne; \Gyawca powinien
zabezpieczy skropiorm warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszazajylko
niezledny ruch budowlany.

Jakiekolwiek uszkodzenia powierzchni powinny lpyzez Wykonawe naprawione.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Badania i kontrola przed przysgpieniem do robét

Przed przyapieniem do robot Wykonawca powinien przeprowadaiobne skropienie w
celu okrglenia optymalnych parametrow pracy skrapiarki iedlania wymaganej il€ci
lepiszcza w zaleosci od rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do gkeaia. Doktadne
zuzycie emulsji powinno by ustalone na odcinku probnym, w zalesci od rodzaju
warstwy.( poza budoay w miejscu zaproponowanym przez Wykonawzaakceptowanym
przez Irkyniera)

6.2. Badania i kontrola w czasie robot.
6.2.1. Badania lepiszczy

Ocena lepiszcza powinna dyparta na atestach producenta, z tym, Wykonawca
powinien kontrolowa dla kade] dostawy asfaltowej emulsji kationowej lep&kowg
PN-77/C-04014. Wyniki badiapowinny by zgodne z wymaganiami zawartymi w p. 2.1.1.
6.2.2. Sprawdzenie jednorodnsxi skropienia i zuzycia lepiszcza

Jednorodn& skropienia powinna liysprawdzana wizualnie.

Kontrok ilosci rozktadanego lepiszcza po odparowaniu wody ayaleykona wedtug
metody podanej w opracowaniu "Powierzchniowe utewe. Oznaczanie ioi
rozktadanego lepiszcza i kruszywa". Badanie iyalprzeprowadza kazdorazowo przed

rozpoczciem pracy skrapiarki w danym dniu, oraz w ciafjua w przypadku zmiany
parametrow skrapiarki.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiaru oczyszczonej i skropionej powierzchni waystiokonuje si na budowie w metrach
kwadratowych (rf).

8. ODBIOR ROBOT

Odbioér oczyszczonej i skropionej powierzchnit jdskonywany na zasadach odbioru
robét zanikacych i ulegajcych zakryciu wg ST D.00.00.00. ,Wymagania Ogolne”
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Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyti&da z biezace] kontroli emulsji,
ilosci roztazonego lepiszcza, atesty producenta.

Odbioru dokonuje laynier na podstawie wynikow batl&Vykonawcy i ogtdzin warstwy.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstaw ptatncci jest cena jednostkowa za metr kwadratowyz)(mczyszczenia [
skropienia warstw konstrukcyjnych wg dokonanego ialomi odbioru.

Cena jednostkowa dla wykonanego oczyszczenia waatstrukcyjnych obejmuje:

- mechaniczne oczyszczeniezaj nizej potazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z
ewentualnym polewaniem wadub uzyciem spezonego powietrza, w zataosci od potrzeb,

- reczne odspojenie stwardniatych zanieczysicze

- zakup i transport lepiszcza, napetnienie nim glr@k oraz podgrzanie do wymaganej
temperatury,

- skropienie warstwy lepiszczem w4dtd okreslonej w Specyfikacji Technicznej,

- przeprowadzenie bafiéepkasci emuls;ji i ilosci skropienia.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.Normy
PN-77/C - 04014. Przetwory naftowe. Oznaczaniedépkvzglednej lepkdciomierzem
Englera.

10.2.Inne dokumenty

"Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczenigdorozktadanego lepiszcza i kruszywa". Zalecane
przez GDDP do stosowania pismem GDDP-5.3a-551/68#a 1992.02.03.

~Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje ksfee.” Em94, IBDIM Warszawa
1994, (Zeszyt Nr 47).

,0g0Ine Specyfikacje Techniczne. D.05.03.05. Nangbnia z betonu asfaltowego.” GDDP,
Warszawa 1998 r.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicz{®1) s wymagania dotycice wykonania i
odbioru podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanenechanicznie, stanosiych
element robét zwizanych z budowjezdni ulicy Fabrycznej w m. Stowik
gm. Poczesna (km 0+573,610 do 1+127,789).

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana gakaiment przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych wipl

1.3. Zakres robdt obgtych ST

Zakres robot olafych niniejsa ST obejmuje wykonanie podbudowy z kruszywa targane
na poszerzeniach jezdni i przekopach poprzecznych.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okredlenia podane w niniejszej specyfikagjizgodne z normpodstawow PN-S/06102/97
normami zwazanymi, wytycznymi i okrédeniami podanymi w ST D.00.00.00. ,Wymagania
Ogodlne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonania robét i ich zgodisé z Dokumentagj
Projektowa, ST i poleceniami liayniera. Ogélne wymagania dotygze robét podano w
SST D.00.00.00 ,Wymagania Ogolne”.

2. MATERIALY

Do wykonania podbudowy przewidziangygie kruszywa tamanego niesortowanego o
uziarnieniu 663 mm oraz 0-31.5 mm i wody.

2.1.Kruszywo tamane niesortowane-@B8 mm , 0-31,5 o uziarnieniuagtym lub tamane
réznych frakcji, ktére zmieszane w odpowiedniej pragjicitadz uziarnienie zgodne z tabdic
w pkt. 2.1.1. Dla takich kruszyw wymagana jestepga laboratoryjna, podaa proporcje
mieszania poszczegolnych frakcji kruszyw.

2.1.1.Wymagania dla kruszywa
Krzywa uziarnienia kruszywa powinna ru& sic w obszarze dobrego uziarnienia.
Skiad ziarnowy kruszywa sprawdza sa pomog analizy sitowej wg PN-91/B-06714/15.

Sito kwadratowe Przechodzi przez sito
mm %
mieszanka o uziarnieniu w 0-63 0-31.5
mm
63 100
31,5 76-100 100
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20 62-100 78-100
16 58-92 70-92
8 41-75 51-75
4 29-59 38-59
2 20-42 26-42
0,5 10-23 12-23
0,075 3-10 3-10

2.1.2.Wymagane cechy fizyczne kruszywa - zgodnie z tapehre).

Lp. Wia sciwoséci badane wedtug Wymagania
1 2 3
1 | Zawart@¢ ziaren nieforemnych wg PN-78/B-06714/16,
nie wigcej niz: 40%

2 Stopie przekruszenia ziaren (frakcje kruszywa tamanegmg@jice
na sicie o oczkach kwadratowych 4 mm powinnydmie mniej nk
75% wagowo ziaren przekruszonych posiackggh wicej niz jedm

przetaman powierzchng). 75%
3 | Scieralna¢ ziaren wekszych od 2 mm,wdbnie Los Angeles wg PN-
79/B-06714/42, ubytek masy nieekszy niz: 30%

4 | Mrozoodpornég, ziaren wgkszych od 2 mm wg
PN-78/B-06714/19 po 25 cyklach zamenia i odmraenia ubytek

masy, nie wkszy ni: 10%
5 Wskanik piaskowy, wg BN-64/8931-01 kruszywa po gszrzeniu

walcami. 35-70
6 Zawartd¢ zanieczyszczeobcych wg PN-78/B-06714/12, nieewgj

niz: 0,2%
7 | Zawartd¢ zwiazkOw siarki w przeliczeniu na S@ie wiecej niz 1%

PN-B-06714-28
8. | Nasikliwos¢, nie wigcej niz

- w-wa dolna 5%
- w-wa gorna 3%
9. | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych nie wcej niz 1%

wg PN-B-06714-26

2.2.Woda
Do zwilzania kruszywa stosujegsivoce czyst, wodocagowa.

2.3.Kontrola jak@ci materiatdow w okresie dostaw.

Kontrola jakaéci materiatdw polega na przeprowadzeniu backch fizycznych materiatow
na reprezentatywnych probkach dla partii kruszyivparéwnaniu wynikéw z wymaganiami
okreslonymi w p. 2.1.

Partke stanowi skladowany na bazie materiat vécdianiezlgdnej do wykonania odcinka
prébnego. Warunkiem dopuszczenia mieszanki kruszyp@danegdrdodta do wykonania
podbudowy stabilizowanej mechanicznigp®zytywne wyniki badania dnosci ptyta VSS,
wykonane na warstwie podbudowy odcinka prébnegar§twa o grub&ei conajmniej 20
cm)

Wymagane wyniki dla wxn. 80 % i k>1,0
— modut pierwotny E= 80 MPa,
— modut wtérny k= 140 MPa,
oraz Mgy
Mg <22
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Podczas wykonywania odcinka probnego malgstalt ilos¢ wody niezlgdnej do
zag:szczenia.

3. SPRZET

Roboty wykonuje gsimechanicznie z zastosowaniem : mieszarki, rOingamojezdnej,
walcow ogumionych, wibracyjnych i statycznych. Dlaskich przekopéw , oraz w miejscach
poszerzé stosuje s ptyty wibracyjne atzkie. Cysterny z wod z mazliwoscia regulacji
spryskiwania .

Sprzt winien gwarantow& uzyskanie odpowiedniej jako robot. Dobor sprgu

budowlanego pod wzgllem typow i ilgci powinien by zgodny z opracowanym przez

Wykonawe PZJ, zaakceptowanym przezyniera.

Do wykonania podbudéw z kruszyw tamanych stabiliazoych mechanicznie nale
stosowa:

- mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszarkuzszyw,

- réwniarki albo uktadarki kruszywa,

- walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne

- w miejscach trudno daginych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki

mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

Materiaty mog by¢ przewaone samowytadowczynsrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Podtae

Warstwa podbudowy stabilizowanej mechanicznieutgici 20 cm uktadana jest na
warstwie odsczapcej zgodnej z D.04.02.01

5.1.1. Kontrola jakdci wykonania podiga

Kontrola jakaci wykonania poditoa polega na sprawdzeniu zgoéitio

a) spadkéw poprzecznych, pochyfeodtwznych, oraz réwnéci podtaza

b) zagszczenia podim

W przypadku stwierdzenia przekroczenia toleramgierki w wykonaniu podi@ naley
usuryé.

5.2.Przygotowanie kruszywa tamanego

Przygotowanie kruszywa tamanego polega na wymid@szamtaki sposéb, aby uzyska
ciagtos¢ uziarnienia i zwitenie do wilgotnéci optymalne;j.

5.3.Transport i rozscietanie kruszywa

Nalezycie wymieszane i zwibne kruszywo dostarczana budow w warunkach
zabezpieczagych je przed wysychaniem i segregadPrzy wykonywaniu podbudowy na
poszerzeniach oraz wagkich wykopach nie wolno dopci¢ do nawilgocenia wykopow
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woda opadowy. Nalezy zorganizowa roboty w taki sposéb( fronty roboét takiej dhégd, aby
w jednym dniu zamyka podbudow stabilizowam mechanicznie zagzczeniem i
spryskaniem emulgjzgodnie z D. 04.03.01

5.4.Profilowanie

Przed zagszczeniem razxielane kruszywo wyprofilow@a do spadkéw poprzecznych i
pochylen podiuznych wymaganych w projekcie. W czasie profilowangezy wyrowna
lokalne zagibienia za pomaccigzkiego szablonu skrzynkowego lub spycharki.

5.5. Zagszczenie

Zageszczenie podbudowy nalewykonywa warstwami peta grubgcia 20 cm lub do 15 cm
przy zachowaniu wilgotn@i optymalnej. Zagszczenie podbudowy powinno &y
rbwnomierne na catej szerak, a ndnos¢ podbudowy i zagszczenie dla odcinkéw gdzie
gruba¢ projektowana podbudowy wynosi co najmniej 20 cmwipoa odpowiada
warunkom podanym w p. 5.6.7a. badana gMSS. Dla odcinkébw o dwuwarstwowej
podbudowie badanie &wosci wykonujemy dla obu warstwadznie. Wyniki musz by¢
zgodne z wymaganiami w p. 5.6.7a.

Podbudowa w olgbie chodnikow oraz wjazdow do posesji powinna sSpélwarunki podane
w p. 5.6.7b.

5.6. Wymagania jak@ciowe wykonania podbudowy

5.6.1.Zgodna¢ rzednych niwelety z projektem

Odchylenia rzdnych profilu podtanego w stosunku do projektu nie powinny przekracza
+ 2cm.

5.6.2.ROwWna¢ podbudowy w przekroju podinym

Odchylenie profilu podiinego podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechargcz
mierzone zgodnie z nogrBN-68/8931-04, 4-metrogviata,( w miejscach umaiwiajacych
pomiar) nie powinny przekracZd5 mm.

5.6.3.Zgodna¢ spadku i rown& podbudowy

Na odcinkach prostych stosuje spadki poprzeczne takie jak dla warstaieralnej - 2,0%,
. R&nice wartdci wykonanych spadkéw poprzecznych, w stosunkurdgktowanych nie
powinny przekraczawartasci bezwzgédnej spadku wicej niz o = 0,5 %.

Odchylenia rowngxi profilu poprzecznego mierzonedairofilowa z poziomia, nie powinny
przekracza 15 mm.

5.6.4.Szeroké¢ podbudowy

Szerokaé¢ podbudowy powinna liyzgodna z projektem. Odchylenia szeratpmierzone od
osi drogi nie powinny przekraczat+10 cm, -5 cm w stosunku do projektu.

5.6.5.Gruba¢ warstwy podbudowy
Gruba¢ podbudowy po zagzczeniu powinna léynie mniejsza od gruioi projektowanej
+ 10 %.
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5.6.6.Zagszczanie podbudowy

Zageszczenie kontroluje siptyta VSS przez sprawdzenie modutu odksztalcenia i
zag:szczenia z wymaganiami podanymi w p. 5.6.7.

5.6.7.Nosnas¢ | zageszczenie podbudowy

a) nagnos¢ podbudowy po jej zagzczeniu powinna odpowiatlavarunkom:
badanie wg normy BN-64/8931-02 (badanie plySS osrednicy 30 cm).

Dla ruchu bardzo efkiego modut odksztatcenia nalewyznaczy dla przyrostu obaizenia
od 0,25+ 0,35 MPa.

Wymagania:
a) modut pierwotny E>100 MPa,
b) modut wtérny > 200 MPa,

oraz Nl;”
Mg <272
Obliczenie wynikow wg wzoru:
Ap
E,u= D
ANs
w ktérym:

D - érednica ptyty [mm],
Ap - przyrost obeizenia [MPa]
As - przyrost odksztatcenia [mm]

b) na&snos¢ podbudowy po jej zagzczeniu powinna odpowiaglaarunkom:
badanie wg normy BN-64/8931-02 (badanie plySS osrednicy 30 cm).

Dla ruchu mniejszego odezkiego ( KR4 ) modut odksztalcenia najevyznaczy dla
przyrostu obcizenia od 0,25 0,35 MPa.

Wymagania:
a) modut pierwotny E> 80 MPa,
b) modut wtérny  [>140 MPa,
oraz Mg

Mg <22

Obliczenie wynikéw wg wzoru:

Ap

E = D
As

w ktorym:

D - srednica ptyty [mm],
Ap - przyrost obeizenia [MPa]
As - przyrost odksztatcenia [mm]
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Badania kontrolne przed wykonaniem podbudowy

Obejmup one:
a) kontrok jakosci materiatow w okresie dostaw i przygotowania méki wg p. 2.3 1 5.2.
b) kontrok jakasci wykonania podiga wg p. 5.1.1.

6.2. Kontrola jakosci podbudowy w czasie budowy
6.2.1.Zakres bada

6.2.2.Kontrola uziarnienia roztanego kruszywa powinna bprzeprowadzana na @ej
dziennej dziatce roboczej za poma@mnalizy sitowej. Wyniki powinny kyzgodne z p. 2.1.1.

6.2.3.Wilgotnos¢ materiatu kontroluje siwg PN-77/B-06714/17 Do kontroli nalg pobier&
jedm probke z kazdej dziennej dziatki robocze.

6.2.4.Kontrola zagszczenia i nénosci podbudowy stabilizowanej mechanicznie agle
przeprowadzaraz dla kadej dziatki robocze;j .
Powinna by zgodna z wymaganiami podanymi w p. 5.6.7.

6.2.5.Kontrola grubdéci poszczegodlnych warstw podbudowy polega na hbaegaim
pomiarze w kacowej fazie zagszczenia, co najmniej w dwoch miejscach nadkfdziennej
dziatce roboczej. Dopuszczalne odchylenia w géaba przekroju zgodnie z p. 5.6.5.

6.2.6.Kontrola szerokéci podbudowy i jej obramowania polega na b&egdnich
pomiarach, przynajmniej w 5 miejscach dla categarddr. Wyniki powinny by zgodne z p.
5.6.4.

6.2.7.Kontrola pochylé podtuznych, spadkow poprzecznych oraz roweigpodbudowy
Zgodna¢ z projektem profilu poditnego sprawdza ¢iprzyrzadem lub instrumentem
niwelacyjnym. Rown& w przekroju podhianym sprawdza siprzynajmniej w 5 miejscach
dla catego odcinka.

Sprawdzenie spadkow poprzecznych dokonujéasi profilowa z poziomia.

Spadki poprzeczne i rowsdpodbudowy sprawdzaesco najmniej w 5 miejscach dla catego
odcinka.. Wyniki pomiaréw powinny ldyzgodne z p. 5.6.2.i 5.6.3.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostl obmiarowy jest metr kwadratowy (fn wykonanej podbudowy.

8. ODBIOR ROBOT

Podbudowa podlega odbiorowi robét zanikgch albo odbiorowi egciowemu wg zasad
okreslonych w ST D.00.00.00. ,Wymagania Ogdlne”.

8.1. Dokumenty i badania do odbioru
Badania przy odbiorze przeprowadzawicelu sprawdzenia, czy podbudowa zostata
wykonana zgodnie z projektem i ST.
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Badania polegajna sprawdzeniu:

a) zgodnéci rzednych niwelety z projektem,

b) zgodnéci podtuznych i porzecznych spadkow.
c) szerokéci podbudowy,

d) konstrukcji i grubéci podbudowy,

e) zagszczenia,

f) nosnosci.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Placi st za metr kwadratowy (f)wykonanej podbudowy

Cena obejmuije:

— zakup i transport mieszanki lub kruszywa na miegdadowania,
— przygotowanie mieszanki,

— transport i rozteenie w korycie,

— profilowanie,

— zagszczenie,

— badania materiatdw, opracowanie recepty, badarfiecda,

— o0znakowanie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-S/06102:1998 Podbudowa z kruszywa stabilizowaneggthanicznie.
PN-B/11112-1996 Kruszywo tamane do nawierzchni dvogd.

BN-64/8931-02 Oznaczenie modutu odksztatcenia nawier podatnych i
poditaza przez obazenie piyh.

BN-68/8931-04 Pomiar rowsoi nawierzchni planografem i tat

IBDIM - 1997 Katalog typowych konstrukcji nawierzahpodatnych i

potsztywnych.
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SPECFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

D.04.07.01.
CPV 45233

PODBUDOWA Z MIESZANEK MINERALNO-
BITUMICZNYCH
O ZWI EKSZONEJ ODPORNOSCI NA
ODKSZTALCENIA
TRWALE 0/31,5
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej STa swymagania dotycce wykonania i odbioru warstwy
podbudowy z betonu asfaltowego o @gizonej odporn@i na odksztatcenia trwate
(beton asfaltowy o uziarnieniw-81,5 mm, wg Zeszytu nr 48: ,Zasady projektowanitobe
asfaltowego o zwkszone] odpornici na odksztatcenia trwate”, wydanie Il uzupetnipne
IBDIM Warszawa, 1995 r. stanowgych element rob6t zazanych z z budowvjezdni ulicy
Fabrycznej w m. Stowik gm. Poczesna (km 0+573,61Q€127,789).

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakaunent przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1,

1.3. Zakres robot obgtych ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujszystkie czynnéci umazliwiajace i
majce na celu wykonanie warstwy podbudowy z betonsfal@wego o zwikszonej
odporndci na odksztatcenia trwate (beton asfaltowyz@muieniu G-31,5 mm wg Zeszytu
nr 48: ,Zasady projektowania betonu asfaltowegavigckszonej odporniei na odksztatcenia
trwate”, wydanie Il uzupetnione, IBDIM Warszawa B8tanowice] podiaze pod warstwy
Wiazaca

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1 Peifzanie -jest to wolno pospujace trwate odksztalcenie o charakterze lepko-
plastycznym ciata statego, gdy dziata na nie stalgraniczone w wielkéci obchzenie bez
wzgledu na czas jego trwania.

1.4.2. Modut sztywndci - jest to stosunek nagenia sciskapcego przy petzaniu do
odksztatcenia jednostkowego wywotanego przez targaapie w okrélonych warunkach
badania (obakzenia, temperatury i czasu), wyome w MPa.

1.4.3. Odksztalcenie jednostkowe przy petzaniujest to stosunek zmniejszenia wymiaru
probki materiatu wzdhtz osi dziatania sitysciskapcej do jej pierwotnego wymiaru w
okreslonych warunkach badania (obgénia, temperatury i czasu) wymne w procentach.

1.4.4. Pozostate okigenia podane w niniejszej specyfikacjh zgodne z normami
zwiazanymi, wytycznymi i okrdeniami podanymi w ST D.00.00.00 ,Wymagania Ogolne”
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jd&kovykonania rob6t i ich zgodsé z Dokumentag

Projektows, ST i poleceniami Kierownika Projektu. Ogdélne wygaaia dotycgce roboét
podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania Ogolne”.
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2. MATERIALY
2.1. Kruszywo

Do mieszanek betonowo - asfaltowych, przeznaczongoh wbudowania na warsgw
podbudowy stosuje skruszywa:

- tamane granulowane,

- zwykte w ilasci do 30% mieszanki mineralne;j.

2.1.1. Grysy - wymagania jak w tabl. 2.1.2.1 i 2.1.2.2. o ainwie jak najmniejszej
zawartdci ziaren nieforemnych, nie przekracgagj 30% m/m we frakcjach grubszych,
przy czym nie mog one wykazywda oznak zwietrzenia, Zédazalty oznak zgorzeli lub
zmian natury chemicznej.

2.1.2.Grysy

Tablica2.1.2.1.Wymagania - cechy klasowe

Lp. Wyszczegolnienie widciwosci Wymagania
Klasa |
1 2 3
1 Scieralngé w bebnie kulowym:
a) po petnegj liczbie obrotow, % ubytku masy, niece]
niz w grysie:
25
b) po 1/5 petnej liczby obrotow, % ubytku masy w
stosunku do masy po petnej liczbie obrotéw, nigcej 25
niz:
2 Nasakliwos$¢ w stosunku do suchej masy kruszywa, %
nie wigcej niz :
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przeabra/ch
frakcja 4 - 6,3 mm 1,5
frakcja powyej 6,3 mm 1,2
3 Odporng¢ na dziatanie mrozu, % ubytku masy, niece
niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przedaeraowych 2,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych (z wtijem wapieni) 2,0
4 Odpornaé¢ na dziatanie mrozu wg zmodyfikowanej
metody bezp@edniej, % ubytku masy, nie gaej niz: 10,0
Tablica2.1.2.2.Wymagania dla grysow - cechy gatunkowe
Lp. Wyszczegolnienie widciwosci Wymagania
gat. 2
1 2 4

1 Skfad ziarnowy:

a) zawarté¢ ziaren mniejszych ni0,075 mm, odsianych
na mokro dla frakcji, % masy, nie ggej nz:

w grysie 6,3 - 20,0 mm 2,5
w grysie 2,0 - 6,3 mm 4,0
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b) zawartd¢ frakcji podstawowej, dla frakcji % masy,
nie mniej nk:
c) w grysie 6,3 -20,0 mm 85
w grysie 2,0-6,3 mm 80
c) zawarté¢ podziarna dla frakcji, % masy, nieqwej niz:
w grysie 6,3 - 20,0 mm 10
w grysie 2,0- 6,3 mm 15
d) zawarté¢ nadziarna, % masy, nie geej niz: 10
2 Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, % masy, nie wiej 0,2
niz:
3 Zawartdc¢ ziaren nieforemnych, % masy, niecagj ni: 30
4 Zawart@¢ zanieczyszczeorganicznych, barwa cieczy nie ciemniejsza ni
wzorcowa wg
PN-78/B-06714
5 Przyczepn& do bitumu conajmniej 80 %*

* w przypadku przyczepnoi < 80% naley zastosowa srodek adhezyjny
posiadajcy Aprobat Technicza.

2.1.3.Kruszywa tamane

Tablica2.1.3.1.Wymagania dla piasku tamanego i kruszywa drobrgggoulowanego

Lp. Wyszczegolnienie whciwosci Piasek Kruszywo
tamany drobne
granulowane
1 2 3 4
1 Zawart@¢ zanieczyszczeobcych,
% masy, nie wicej n: 0,1 0,1
2 Wskanik piaskowy, nie wice] niz:
a) dla skat magmowych 65 65
b) dla skat osadowych z wgkiem wapieni 55 55
3 Zawart@¢ zanieczyszczeorganicznych, nie ciemniejszaziwzorcowa
barwa cieczy wg PN-78/B-06714/26
4 Zawart@¢ nadziarna, % masy, nie uej 15 15
niz:
5 Zawartg¢ frakcji 2,0 - 4,0 mm, % masy,
powyzej 15

2.2. Wypetniacz

Tablica2.2.1.Wymagania dla wypetniacza

Lp. Wyszczegolnienie Wi&ciwosci
1 2 3
1 Zawartd¢ czastek ziaren mniejszych od, % masy,
nie mniej nk:
-0,3mm 100
- 0,074 mm 80
2 Wilgotnas¢, %, nie wecej niz: 1,0
3 Powierzchnia wiiwa cnf/g 2500 - 4500
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2.3. Lepiszcze
Tablica2.3.1.Wymagania asfaltu drogowego D-50 / 70 wg PN- 96170 Projekt

Lp Wia §ciwos¢ Metoda badania | D 50/70
1. Penetracja w 2%, 0,1 mm PN-84/C-04134 50-70
2. |Temperatura ngknienia,’C PN-73/C-04021 46-60
3. Temperatura tamlivgi, nie wicej niz, °C PN-89/C-04130 -8
4. Ciagliwos¢, nie mniej nk, cm PN-85/C-04132

7°C -
13°C 8
25°C
5. Lepkas¢ dynamiczna w 61C, nie mniej ni Pas - 145
6. Lepkas¢ kinematyczna w 13%, nie wecej niz Pas - 295
/. Temperatura zaptonu, nie mniegniC PN-82/C-04008 230
8. Zawartd¢ sktadnikow nierozpuszczalnych w benzenpi\-58/C-04089 1
nie wigcej niz, % m/m.
9. Zawartd¢ parafiny, nie wgcej niz, % m/m. PN-91/C-04109 2,2
10. | Zmiana masy po starzeniu (ubytek lub przyrosig,| BN-70/0537-04 0,5
wiecej niz, % m/m.
11. | Pozostata penetracja po starzeniu, nie mniepAi PN-84/C-04134 50
12. | Wzrost temperatury gknienia po starzeniu, nie gdej| PN-73/C-04021 9
niz, °C
13. | Temperatura ngknienia po starzeniu, nie ggej niz, | PN-73/C-04021 48
°C

2.4. Wytyczne kierunkowe projektowania betonu asfaltowegzwikszonej odporni na
odksztatcenia trwate (wg Zeszytu nr 48 ,Zasady gktgwania betonu asfaltowego o
zwickszonej odporngi na odksztatcenia trwate” - wydanie |l uzupetredBDiIM Warszawa
1995r.

2.4.1. Procedura ustalania optymalnejsto lepiszcza w betonie asfaltowym wg metodyki
przyjetej w Zeszycie nr 48 , Zasady projektowania betasialtowego o zwiekszonej
odporndci na odksztatcenia trwate”

a) zaprojektowanie mieszanki mineralnej z betorfaltasvego w sposéb aby jej uziarnienie
bylo zawarte pomdzy wart@ciami granicznymi wg tablicy 2.4.2.

b) wykonanie 5 serii prébek betonu asfaltowego3gowobki w kadej serii, do badametod,
Marshalla zgodnie z Projektem PN/S-04001/11 stos@x75 uderzé ubijaka, przy czym
zawart@d¢ asfaltu w poszczegolnych seriach nie powinnazrgznicowana wecej niz 0 0,3%
m/m.,

C) oznaczenie stabil§o, odksztatcenia probek i oznaczenigstgsci strukturalnej, wolnej
przestrzeni w mieszance; wphe ustalenie na podstawie tych wynikdw optymalnej
zawartdci asfaltu w betonie asfaltowym,

(d) sporadzenie 3 serii probek @ednicy i wysokéci rownej 101 mm z betonu asfaltowego
do bada metod, petzania.. Do wykonania w/w badania laboratorivimno by wyposaone

w specjalistyczny spet, to znaczy aparat do badania petzania. Aparatirpew posiadé
aktualne potwierdzenie kalibracji wydane przez IBDi
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2.4.2.Wymagania dla mieszanki mineralno-asfaltowe] ohetasfaltowego

Wyszczegolnienie skladnikow i wiéciwosci Mieszanka o uziarnieniu
0+31,5mm

Uziarnienie mieszanki mineralnej:
przechodzi przez oczka sita: % w m/m.

31,5mm 100
25,0mm 77 - 100
20,0mm 64 - 86
16,0mm 53-75
12,8mm 45 - 66
9,6mm 38-59
6,3mm 30-48
4,0mm 23-38
2,0mm 17-30
(zawart@c¢ frakcji grysowej) (70 - 83)
0,85mm 10-22
0,42mm 7-17
0,18mm 4-11
0,075mm 3-6
Rodzaj i zawart& asfaltu w stosunku do masy mieszanki mineralno D50/70
asfaltowej (zalecane wdaiwosci), % m/m. 2.8-4.5
Wolna przestrzgw mieszance mineralno-bitumicznej, % v/v wg
badania Marshalla z zeggczeniem 2x75: 5-10
Wolna przestrz@é wypetniona lepiszczem, % v/v, nieqeej niz
72 %
Modut sztywndci wg metody petzania pod olgeniem statycznym
0,1 MPa, po 1h, + 40C, MPa, nie mniej ti 16,0
( formowane laboratoryjnie)
Stabilng¢ wg Marshalla +68 C, KN/mm, nie mniej ri 11,0
Odksztatcenie wg Marshalla, mm 15-3,0
Stosunek stabilrigi do odksztatcenia wg Marshalla (\dgawvosci
zalecane), KN/mm, nie mniejmi 3,0
Wskaznik zagszczenia warstwy, %, nie mniegni 98
Wolna przestrzeéw zagszczonej warstwie , % v/v 45-9,0

Wykonawca zobowizany jest do przedstawienia do zaakceptowanignierowi recepty
laboratoryjnej w terminie 14 dni przed rozpoczeti®bot.

2.4.3.Dopuszczalne odchylenia od sktadu projektowaneggarby¢ nastpujace:

a) zawarté¢ asfaltu + 0,3% m/m,

b) zawarté¢ sktadnikdw mineralnych:

- poniej sita 0,075mm  + 1,2% m/m.,

- na sicie 0,18mm  +1,5% m/m.,

- na sicie 0,42mm  +2,0%m/m.,

- na sicie 2,0mm + 3,0% m/m.,

-nasicie  10,0mm * 3,5% m/m.,

- zawartd¢ nadziarna < 8,0%m/m.,

Dopuszczalne odchylenie krzywej uziarnienia miekzawbudowanej odnosi si do
uziarnienia projektowanego wg recepty. Oznaczadoyziarnienie mieszanki wbudowanej
moze przebiegaw cataci lub w czsci poza polem wyznaczonym krzywymi granicznymi,
pod warunkiem zachowania po#szych tolerancji wzgddem sktadu projektowanego.
Odchylenie zawartmi ktéregokolwiek ze sktadnikow od sktadu projekeovego nie powinno
powodow@& zmniejszenia modulu sztywfm betonu asfaltowego pomj wartaci
wymaganych zgodnie z pkt. 2.4.2.
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2.5. Wytwarzanie mieszanek

2.5.1.Lokalizacja wytworni

Wytwornia:

- powinna by zlokalizowana w takiej odlegtoi, aby czas transportu od zatadunku do
roztadunku nie przekraczat 2 godzin i zapewnialdggatemperatury mieszanki w czasie
transportu nie vekszy jak 10% temperatury wégjiowej,

- nie mae zakidécad warunkédw ochronyrodowiska; wykonawca musi posigdaviadectwo
dopuszczenia wytworni do ruchu przez Inspel&gnitara i wtadze ochronyrodowiska.

2.5.2.Rodzaj wytwaorni

Wydajnas¢ wytwdrni musi zapewniazapotrzebowanie na mieszarda danej budowy.
Wytwornia musi by wyposaona w uradzenia automatycznego sterowania produkcj
gwarantugce wigciwa jakos¢ wytwarzanej mieszanki.

2.5.3.Kruszywo

Kruszywo musi b¥ sktadowane w warunkach zabezpiegzggh je przed zanieczyszczeniem
I zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa kdpoj frakcjami.

2.5.4.Lepiszcze

Wielkos¢ i czestotliwos¢ dostaw lepiszcza powinna gwarantéveagtosé produkciji.
Lepiszcze naley przechowywé w zbiornikach stalowych wyposanych w uradzenia
grzewcze i zabezpieczonych przed dpsi wody i zanieczyszcie

Warunki przechowywania nie mggpowodow& utraty cech lepiszcza i olimgnie jego
jakaosci.

Temperatury lepiszcza i kruszywa masc scisle przestrzegane i powinny wynési

a) dla asfaltu D50/70 - od 145 do 265

b) dla mieszanki - od 140 do 1°70.

2.5.5.Dozowanie sktadnikow
Dozowanie sktadnikow powinno zapewmioktadnd¢ wymagam w pkt.2.4.3.
2.5.6.Warunki prowadzenia produkciji

Mieszanki mineralno-bitumiczne wytwarzane i wbudovaye na gaico mazna produkowé
przy temperaturze otoczenia niesgej ni +5°C.

2.5.7.Zaréb prébny

Wykonawca przed przygtieniem do produkcji jest zoboyzdany do przeprowadzenia
kontrolnej produkcji w postaci zarobu probnego. Winia musi zosta zaprogramowana
zgodnie z receptrobocz Nalezy sprawdzt zgodndc uziarnienia oraz lepiszcza z recepta
laboratoryjr a take nastepujce parametry mieszanki mineralno-bitumiczne;j

- stabilng¢

- odksztatcenie

- gestas¢ objetosciowa
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- gestd¢ struktural wg Marshalla

- modut sztywnéci

- wolng przestrzé

- wypetnienie lepiszczem wolnej przestrzeni

2.5.8.0dcinek probny.

Potrzels wykonania odcinka prébnego oraz jego lokalizaglezry uzgodnté z Kierownikiem
Projektu.

3. SPRZET

- wytwoérnia mieszanek (wg pkt.2.5.1.; 2.5.2.),

- prowadnice i szablony pozwaleg na rozt@enie mieszanki mineralno-bitumicznej w
wykopie, lub mata uktadarka o szerakalostosowanej do agkich przekrojow

- walce gtadkie stalowe o szeragkddostosowanej do szeraad robot cezkie

- walce ogumionegzikie o regulowanym énieniu w oponach 0,2 - 0,8mpa.

- ptyty wibracyjne eizkie

Dobér sprztu pod wzgédem typow i ilégci powinien by zgodny z opracowanym PZJ
zaakceptowanym przezayniera,

4. TRANSPORT

Do transportu mieszanki nma wywaé¢ wywrotek Samochody muszyé wyposaone w
plandeki, ktorymi przykrywa gimieszank w czasie transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie podiea

Podiaze dla obgtych niniejsa specyfikacy warstwy stanowi projektowana warstwa
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego nrechaie .

5.1.1.Kontrola jakaci wykonanego podta wg ST D.04.04.02
5.2. Wbudowanie mieszanki betonu asfaltowego
5.2.1.Warunki ogélne

Warstwy nawierzchni powinny tworgykonstrukcg zespolon. W tym celu kada
wbudowana warstwa bitumiczna powinna bgzktadana na podia skropionym lepiszczem
(wymagania jak w ST D.04.03.01.) w dobrych warutikatmosferycznych tj. przy suchej i
cieptej pogodzie, temperaturze otoczenia p@jy5’ C.

Przed przyapieniem do uktadania Wykonawca zobarany jest do przedstawienia szkicu
zgodnego z PZJ, pokazaaopgo sposéb uktadania warstwy.
5.2.2.Uktadanie mieszanki

Uktadanie nalgy wykonywa mah rozktadarlg lub recznie.
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Mieszank mineralno-bitumiczaw waskich przekrojach naty zag:szcza bezpdrednio po
utozeniu nie dopuszczag do jej ostygricia.

5.2.3.Wykonanie ziczy

Ztacza poprzeczne wynikgje z dziennej dziatki roboczej najeréwno obcié, posmarowa
lepiszczem i zabezpieazyistwa przed uszkodzeniem.

5.3. Zagszczenie mieszanki
5.3.1.Zasady ogolne

Efektywna¢ zag:szczania zaley w duzym stopniu od temperatury mieszanki. Temperatura
mieszanki dla asfaltu D50/70 w czasie g&gzania powinna wynashie mniej nz 125 C.

5.4. Wymagania jak@ciowe dla wykonanej warstwy podbudowy
5.4.1.Wskanik zag;szczenia (wartei minimalne) - nie mniej i98%.
5.4.2.ROwna¢ nawierzchni

Dopuszczalne odchylenia dla warstwy podbudowy I&. m

5.4.3.Grubas¢ warstwy
- tolerancjat10 % grubéci projektowe;j.

5.4.4.Szeroké¢ warstwy
- tolerancja+10 cmi-5cm.

5.4.5.Niweleta
- tolerancja +6 mmi-9 mm

5.4.6.0bjetos¢ wolnych przestrzeni w betonie asfaltowym - 4,9,0% vv.

5.4.7.Wyglad nawierzchni

Wyglad zewrtrzny nawierzchni poszczegoélnych warstw powinien j@gnolity, bez miejsc
porowatych i przebitumowanych. atza powinny b¥ $cisle zwiazane i jednorodne z
nawierzchm.

5.4.8.Wymagania dla mieszanki mineralno - asfaltowej aastwy podbudowy wg pkt.

2.4.2.
Tolerancja dla sktadu zgodnie z p. 2.4.3.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Badania w czasie dostaw materiatéw

Wymagania dla materiatdbw przedstawiono w p.X¢lprzeprowadzonych badalla kruszyw
i asfaltu okrélona jest w D.050305a p.6.1
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6.2. Badania w czasie produkcji mieszanki betonu &sdtowego

W czasie produkcji naky kontrolowa:

- sprawn@¢ urzadzen wytwaérni i maszyn wspoétpracagych;

- temperatug kruszywa, lepiszcza - nie rzadziej jak co 1 godz.;

- temperatug gotowej mieszanki - dla kdegosrodka transportu (na wytworni i budowie).

Nalezy wprowadz¢ system kontroli podlegagy ewidencji,

- ilosci faktycznie wbudowanej mieszanki mineralno-asfatj w t

- sktad granulometryczny i i6 lepiszcza - 1 raz na 300 ton produkowanej miesdank nie
rzadziej nk 1 raz na zmianirobocz.

- 0znaczenie gptaéci strukturalnej i oljtosciowej mieszanki mineralno-bitumicznej 1 raz na
300 ton produkowanej mieszanki lecz nie rzadzigjlnaz na zmiarobocz

- modut sztywnéci mieszanki 1 raz na 300 ton;

- stabilng¢ i odksztatcenie 1 raz na 300 ton lecz nie rzaduid] raz na zmianirobocz

Procedury oraz sposOb pobierania probek oraz spaki®umentowania, Wykonawca
powinien przedstawilnzynierowi do zatwierdzenia.

6.3. Badania w czasie ukladania nawierzchni

W czasie uktadania nawierzchni nal&kontrolowa:
- jednorodné¢ uktadanej warstwy - na bigco;

- temperatug zag;szczanej mieszanki - na bieo;

- prawidtowa¢ przebiegu procesu watowania,

6.4. Badania i pomiary wykonanej warstwy

Nastpnego dnia po wbudowaniu warstwy nglevykona nastpujace badania i pomiary:
- zag:szczenie - 1 badanie na dziemtziatke robocz

- sprawdzenie rowriai podtuznej - pomiar tat 4 m( w miejscach doghnych)

- sprawdzenie réwrigi poprzecznej - tatw odstpach co 100 m;

- szeroké¢ - taéma co 100 m prostopadle do osi drogi;

- zawartd¢ wolnej przestrzeni w warstwie - 1 badanie nanizialziatke robocz

- sprawdzenie kdnych niwelety;

-pomiar spadkow poprzecznych co 100 m.

-grubci¢ warstwy - 1 badanie na dziepdziatke robocz

7. OBMIAR ROBOT

Jednostl obmiarowy jest metr kwadratowy (fn wykonanej warstwy podbudowy

8. ODBIOR ROBOT
Warstwa podbudowy podlega odbiorowi robot zanigggh i odbiorowi czsciowemu.
8.1. Dokumenty i badania do odbioru

Badania odbiorowe przeprowadza sv celu sprawdzenia zgodéw wykonania warstwy
podbudowy z DokumentacpProjektova, ST i poleceniami liyniera
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9. PODSTAWA PLATNO SCI

Placi st za metr kwadratowy (fywykonanej warstwy

Cena obejmuje:

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

— o0znakowanie robot,

— zakup i dostarczenie materiatdw przeznaczonychrddykcji mieszanki,

— opracowanie recepty laboratoryjnej wraz z badaniami

— wytworzenie mieszanki,

— transport mieszanki do miejasca wbudowania,

— mechaniczne rozienie mieszanki zgodnie z zaprojektowagrubdcia, niwelet i
spadkami poprzecznymi,

— zagzszczenie i obecie krawedzi,

— przeprowadzenie niegbnych bada laboratoryjnych i pomiarobw wymaganych w
niniejszej ST.

10.PRZEPISY ZWI AZANE

10.1.Normy

PN-96/B-11112. Kruszywa mineralne. Kruszywa tamdo@awierzchni drogowych
PN-61/S-96504. Drogi Samochodowe. Wypetniacz kanyeato mas bitumicznych

Projekt Normy PN-S - Drogi samochodowe i lotniskowidawierzchnie asfaltowe.
Wymagania

Projekt Normy PN-S-04001/01 Drogi Samochodowe hikkowe. Mieszanki mineralno
bitumiczne. Badania. Postanowienia ogoélmaezhie z wszystkimi arkuszami)

PN-/C-96170. Przetwory naftowe. Asfalty drogowenjEkt.

10.2.Inne dokumenty

Zasady projektowania betonu asfaltowego ockezonej odporniei na odksztatcenia trwate.
Wytyczne oznaczenia odksztatcenia i modutu sztyenmieszanek mineralno-bitumicznych
metod, pelzania pod obgieniem statycznym. Zeszyt 48. Wydanie |l UzupetnjoiDiM
Warszawa 1995 r.

Ogodlne Specyfikacje Techniczne D- 04.07.01. PodiMadp betonu asfaltowego. Warszawa
1998.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

D.05.03.05a
CPV 45233

NAWIERZCHNIE Z MIESZANEK MINERALNO
BITUMICZNYCH WYTWARZANYCH |
WBUDOWYWANYCH NA GOR ACO.
WARSTWA WI AZACA Z BETONU
ASFALTOWEGO O ZWI EKSZONEJ
ODPORNOSCI NA ODKSZTALCENIA
TRWALE O UZIARNIENIU 025 mm
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej STa swymagania dotycce wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonaniem warstwy a¥acej z betonu asfaltowego o zkszonej odpornei
na odksztatcenia trwate o uziarnienit2® mm stanowgicych element robét zwzanych
z budow jezdni ulicy Fabrycznej w m. Stowik gm. Poczeska 0+573,610 do 1+127,789).

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jakaua@nt przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji aaty wykonania rob6t wymienionych w
p.1.1. i obejmuyj :
- wykonanie nawierzchni z betonu asfaltowego ackszonej odporngei na odksztatcenia
trwate, w-wa wyrownawcza z mieszanki bitumicznej dwy wiazacej,
- wykonanie nawierzchni z betonu asfaltowego ackszonej odporngei na odksztatcenia
trwate, w-wa wizaca,
- wykonanie nawierzchni z betonu asfaltowego ogkazonej odpornixi na odksztatcenia

trwate, w-wa wizaca,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Modut sztywndci - jest to stosunek nagenia sciskapcego przy petzaniu do
odksztatcenia jednostkowego wywotanego przez targiapie w okrélonych warunkach
badania (obaizenia, temperatury i czasu), wyomy w MPa.

1.4.2. Pozostate okétenia podane w niniejszej S godne z obowzujacymi Polskimi
normami i okréleniami podanymi w p.1.4. ST D.00.00.00 ,Wymaga®igolne” .

1.5.0gdblne wymagania dotygeze robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonania robo6t oraz za ich zgodhoz
Dokumentacj Projektows, ST i poleceniami liyniera.

2. MATERIALY

Do wytworzenia mieszanki betonu asfaltowego ockszonej odporngei na odksztatcenia
trwate warstwy wizacej 0-25 naley stosowa:
- asfalt D-50/70;
- kruszywo tamane granulowane wg PN-96/B-11112| g4t. 1;
- wypetniacz mineralny - podstawowy wg PN-61/S-865

2.1. Wymagania podstawowe dla kruszyw granulowanych

2.1.1.Wymagania podstawowe dla gryséw



81

Lp. [Wiasciwosci Wymagania
1 Scieralngé w bebnie Los Angeles

a) po petnegj liczbie obrotow nie yaej

niz 25

b) po 1/5 petnej liczby obrotow, w

stosunku do ubytku masy po petnej

liczbie obrotow nie wicej niz 25
2 Nasikliwos¢ nie wigcej niz

a) dla kruszywa ze skat magmowych i

przeobraonych

- frakcja. 4-6,3 mm 1,5
- frakcja >6,3 mm 1,2

b) dla kruszywa ze skat osadowych 2,0
3 Mrozoodpornéé nie wiecej niz 2,0
4 Mrozoodporné& wg zmodyfikowanej

metody bezpgedniej nie wecej niz 10
5 Zawart@¢ ziaren <0,075 mm nie

wigcej niz

- w grysie 2-6,3 mm 2

- w grysie >6,3 mm 1,5
6 Zawartd¢ ziaren nieforemnych nie

wigcej niz

dla frakcji 4-6,3 25

dla frakcji > 6,3 15
7 Zawart@¢ nadziarna nie wcej niz 8
8 Zawart@¢ podziarna 10
9 Zawartd@¢ frakcji podstawowej dla

frakcji i grup frakcji nie mniej i 85
10 | Zawarté¢ zanieczyszczeobcych nie

wiegcej niz 0.1

2.1.2.Wymagania dla gryséw

a) grysy bazaltowe nie powinny wykazyivaznak zgorzeli

stonecznej i zmian natury

chemicznej - wymagane badanie kruszywa pgdrk wystpowania zgorzeli;

b) dla gryséw granitowych dopuszcza &iieralng¢ po petnej liczbie obrotéw do 35%.

2.1.3.Wymagania dla piasku tamanego i mieszanki droreajulowanej

Lp. [Wiasciwosci Wymagania % m/m
piasek mieszanka
tamany drobna
0.075-2mm |granulowana

0.075-4mm

1 Sktad ziarnowy
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a) zawartéc frakcji 2-4 mm - 15
powyzej 15 15
b) zawarté¢ nadziarna nie wtej

niz

2 Wskanik piaskowy wegkszy niz
a) dla kruszywa ze skat magmowych

I przeobraonych 65 65
b) dla kruszywa ze skat osadowych 55 55
3 Zawart@¢ zanieczyszczeobcych
nie wiecej niz 0.1 0.1
4 Zawart@¢ zanieczyszcze barwa nie |barwa nie
organicznych ciemniejsza |ciemniejsza
niz niz wzorcowa
wzorcowa

2.2.Wymagania dla wypetniacza podstawowego

Zawartg¢ weglanu wapnia CaCOw skale stanowicej surowiec do produkcji wypetniacza
powinna by nie mniejsza rzi 90%.

Lp. [Wymagania Wypetniacz
1 Zawart@¢ ziaren mniejszych od
- 0,3 mm nie mniej i 100
- 0,075 mm% masy nie mniejmni 80
2 Wilgotnas¢, % nie wecej niz 1.0
3 Powierzchnia wigiwa cnf/g 2500 - 4500

2.3.Wymagania dla asfaltu D50/70

Asfalt powinien spetni@nastpujace wymagania:
- penetracja w temp. 28 = 50 - 70;

- temperatura mknienia W°C, od 46 do 60;

- temperatura tamlivézi w °C, nie wy:sza nt (- 8);
- wskanik penetracji w przedziale od -1 do +1.

2.4.Srodek adhezyjny

W przypadku gdy przyczepid lepiszcza do kruszyw wynosi mniejznB0% naley
stosowa srodek adhezyjny posiadajy Aprobat Techniczig IBDiM.

2.5. Projektowanie mieszanki betonu asfaltowego odpgoma odksztatcenia trwate
0 uziarnieniu 825 mm - warstwa wiaca

2.5.1.Projektowanie mieszanki mineralnej

a) najwikszy wymiar ziaren mieszanki mineralnej dla propsdnej grubéci warstwy 8 cm
powinien wynost 25 mm;
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b) krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powirpraebiegd w obszarze wyznaczonym
przez krzywe graniczne optymalnego uziarnienia.

Wymiar oczek sit #, mm|Mieszanka o0 uziarnieniu 0
przechodzi przez sito 25(25mm
100
20 80-100
16 70-90
12,8 62-83
9,6 55-74
8,0 50-69
6,3 45-63
4,0 32-52
2,0 25-41
(zawartg¢ frakcji grysowe)j) (59-75)
0,85 16-30
0,42 10-22
0,30 9-19
0,18 6-14
0,15 5-13
0,075 4-6
orientacyjna zawartg asfaltu
W mieszance mineralno - 4.0-5.5
asfaltowej, %

c) wypetniacz powinien pochodzigtéwnie z maczki wapiennej. Przy dobieraniu skiadu
mieszanki nalgy uwzgkdni¢ zwigkszony ubytek pytdbw pochodeych z kruszywa w procesie
suszenia i przesiewania (min. 80%).

2.5.2.Projektowanie iléci lepiszcza

W celu ustalenia ikei lepiszcza w projektowanej mieszance betonu @asfalgo odpornego
na odksztatcenia trwate o uziarnienit2® mm naley:
- wykon& 5 serii probek wg. metody Marshalla (po 3 probkkazdej) z zaprojektowanej
mieszanki mineralnej z #6a zawartdcia lepiszcza (zaprojektowana oraz 3%);
- prébki powinny by zag:szczane w jednakowej temperaturze (£&), stosuic po 75
uderzé na kada strore prébki;
- naleey oznaczy stabilng¢, odksztatcenie probek i oznaczenggtgsci strukturalnej, wolnej
przestrzeni, wypetnienia asfaltem wolne] przestrzen mieszance; wsgpnie ustak na
podstawie tych wynikow optymadnlos¢ lepiszcza;
- wykona 3 serie probek o wysoka i srednicy 101 mm z betonu asfaltowego do lada
metod, petzania;
- ostateczne okfeenie optymalnej iléci lepiszcza przeprowadzizgodnie z zasadami
podanymi w ,Zasady projektowania betonu asfaltowen zwkkszonej odpornai na
odksztatcenia trwate” Zeszyt 48 IBDIM wydanie llupetnione, Warszawa 1995 r.

2.5.3. Przy odchyleniach w zawa#m lepiszcza +0,3%, w stosunku do optymalnej 4
wszystkie parametry mieszanki mineralno-bitumicanefsz spetnig wymagania zawarte w
p. 2.6.
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2.5.4.Wykonawca ma obowzek opracowania recepty laboratoryjnej i przedstawi jej do
zatwierdzenia Inspektorowi Nadzoru co najmniejgoynie przed rozpogeziem robot.

2.5.5 Odcinek prébny
Potrzels wykonania odcinka prébnego pozostawiadod decyzji Irzyniera.

2.6. Wymagania wobec mieszanki mineralno - asfaltoweqzowarstwy wizacej o0
uziarnieniu 625 mm

Lp. |Wilasciwosci Wymagania
1 Niewypetniona przestraen
prébkach Marshalla

(zag:szczonych 2x75), % 4,5-8,0
2 Wskanik zag:szczenia

warstwy, % >98,0
3 Niewypetniona przestraew

zag:szczonej warstwie, % 5,0-9,0
4 Stabilnd¢ wg Marshalla w

temp. 60°C, kN nie mniej ni 11,0
5 Odksztatcenie wg Marshalla

mm 1,5-4,0
6 Stosunek stabilrfai do

odksztatcenia, kKN/mm 3-9

7 Modut sztywndci metody
petzania pod obgkeniem
statycznym 0.1 MPa po 1godz
w temp + 40C, MPa nie
mniej niz (formowane 16
laboratoryjnie)

8 Wypetnienie lepiszczem
wolnej przestrzeni w prébce
Marshalla, % <75

2.7.Wytwarzanie mieszanek betonu asfaltowego o uaamiG-25mm - warstwa vaizaca
Mieszank betonu asfaltowego o uziarnienivs=dZb mm na warste wigzaca nalezy
produkowg& w wytwérni mieszanek asfaltowych. Minimalna i mgkslna temperatura
asfaltu i mieszanki mineralno asfaltowej powinnynegki:

- temperatura asfaltu w zbiorniku 145 -

- temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej 1400°C.

3. SPRZET

3.1. Wytwornia mieszanek mineralno-bitumicznych

Wytwornia powinna by w petni zautomatyzowana, z rejestrem komputerovd@acym
mozliwos¢ kontroli w kadym etapie cyklu technologicznego, o wyddpgioco najmniej 30
ton na godzia. Wszystkie urzdzenia pomiarowe powinny posiadaktualneswiadectwo
uwierzytelnienia.
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Wykonawca ma obowzek przedstawi Inspektorowi Nadzoréwiadectwo dopuszczenia
Wytwérni do ruchu wydane przez Inspek§anitarn i wikadze ochrongrodowiska.

3.2. Uktadarka mechaniczna o wydajeo skorelowanej z wydajsoia wytwoérni, z
automatycznym sterowaniem, pozwataim na ulgenie warstwy z zalomng grubccia i
szerokdcia, podgrzewasp pityta wibracyjmm do wstpnego zagszczania. W wskich
przekrojach dopuszcza e¢si ukladanie ¢czne z zachowaniem wymaganych cech
geometrycznych ufmnej warstwy. Przy e¢cznym wbudowywaniu mieszanki mineralno-
bitumicznej naley nie dopyci¢ do jej ostygnicia poniej 125° C.

3.3.Walce stalowe gtadkie z wibraggrednie i cézkie. Walce ogumione ¢kkie.

3.4. cigzkie ptyty wibracyjne

3.5.Szczotka mechaniczna.

3.6.Cysterna na wad

3.7.Sprzt drobny pomocniczy.

4. TRANSPORT

Samochody samowytadowcze posiadejpokrowce brezentowe, o tadowaionie mniegj
niz 10 ton. Transport powinien byzorganizowany w taki sposéb aby nie dapé do
spadkow temperatury przewanej mieszanki z wytwérni do miejsca wbudowania ipen
10% temperatury wygiowej. Powierzchnia wewatrzna skrzyni samochodéw  przed
zatadunkiem musi yspryskandrodkami zapobiegagymi przyklejaniu si mieszanki.
Skrzynie samochodow wywrotek musby¢ dostosowane do wspoipracy z uktadark
czasie roztadunku, kiedy uktadarka pcha przed sofwrotke.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie podiea

Podizem dla ukladanej warstwy wiace] jest podbudowa z mieszanki mineralno
bitumiczne.

Podiae przed uleeniem warstwy wizacej zostanie oczyszczone i skropione asfajtow
emulsja kationow szybkorozpadowzgodnie z ST D.04.03.01.
5.1.1.Kontrola jakdéci wykonanego podia

Kontrola polega na sprawdzeniu:
c) ilosci skropienia.

5.2. Wbudowywanie mieszanki

5.2.1.Warunki ogélne
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Mieszanka betonu asfaltowego must lybudowywana mechanicznie, w sposoigly,
bez przerw, uktadaskz wiaczora wibracp. Elementy uktadarki rozktadgje i dogszczagce
mieszank powinny by podgrzane przed rozpagiem robot. Roboty powinny odbywaic
w sprzyjajcych warunkach atmosferycznych (sucho , temperatiorezenia powsej 10°C).
W waskich przekrojach dopuszcza sktadanie ¢czne.

5.2.2.Ukladanie

Szeroké¢ robocza uktadarki powinna byzgodna z zaprojektowanszerokdcia pasa.
Uktadanie nalgy wykona na odcinkach zgodnie z Dokumentgeyojektova.

5.2.3.Zageszczanie mieszanki

Rozi@ona mieszanka mineralno-bitumiczna powinné bgg:szczana walcami stalowymi i
ogumionymi.W miejscach trudno dephych oraz wskich naley stosowdé zag:szczarki
ptytowe.

5.2.4.Wykonanie ziczy

Pohczenia na wcinkach orazadzenia dziatek roboczych nale smarowa emulsp
kationowy szybkorozpadow Krawedzie smarowane powinny byéwno docite.

5.3. Wymagania jakéciowe dla mieszanki betonu asfaltowego ogksrzonej odporngei na
odksztatcenia trwate o uziarnienitZb mm dla warstwy wiizacej dopuszczajodchylenia od
sktadu projektowanego:
- zawartd¢ lepiszczat 0,3%;
-sito  0,075mm -+ 1,2%;

0,18 mm -+ 1.5%;

0,42 mm -+ 2,0%;

2,0 mm =+ 3,0%;

10,0 mm -+ 3.5%;

zawart@¢ nadziarna < 8.0%
- wolna przestrze w prébkach Marshalla zaszczonych 2x75 udergzew temp.150°C
(tolerancja 2C) powinna wynosi 4,5 - 8,0%
.- wypetnienie wolnej przestrzeni lepiszczem powinvynost <75%
-Modut sztywndci mieszanki min-bitumicznej( formowany laborataerg) > 16 Mpa

5.4. Wymagania jakd&ciowe dla wykonanej nawierzchni
- wskanik zag:szczenia min. 98%;
- rownas¢ nawierzchni: dopuszczalne odchylet® mm;
- szeroké¢ warstwy: tolerancjat 5cm;
- niweleta: tolerancjat 10 mm;
- wolna przestraew warstwie przed dopuszczeniem do ruchu: 5% - 9%.
- spadek poprzeczny0.5%

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.Badania w czasie dostaw materialow
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Wymagania dla materiatdw przedstawiono w p.2id@déa kontrolne naly przeprowadza
na prébkach reprezendoych cald¢ zgromadzonych kruszyw nieginych do
wyprodukowania mieszanek mineralno-bitumicznychdrge z SST D.05.03.05a i b oraz
D.04.07.01, w ktérych oké&a sk:
dla kruszyw: ilos¢ ton przypadajcych na jedno badanie kruszyw i wypetniacza nieceaiji
niz:

Badanie Grys Kruszywo  drobne| Wypetniacz
granulowane

Uziarnienie 500 200 100

ZawartG¢ ziaren

<0,075 500 200 100

Wskaznik piaskowy 200

Ksztalt ziaren 500

Scieralng¢ w bebnie

kulowym 1000

Uwaga: w przypadku stosowania gryséw bazaltowych, natiokona dla kazdej dostawy
optycznej oceny wyspowania oznak zgorzeli. W przypadku najmniejszyctigirzer nalery

wykona badanie poddem wystpowania zgorzeli w bazaltach, nie rzadziej jedniakl®00
ton.

dla asfaltow: badania penetracji, temp. ¢knienia, naley przeprowadz dla kadej

dostawy. Wyniki powinny byzgodne z wymaganiami podanymi w p. 2.3

6.2. Badania w czasie produkcji mieszanki betonu &sdtowego

W czasie produkcji natg kontrolowa:
- sprawn@¢ urzadzen wytworni i maszyn wspotpracagych;
- temperatug kruszywa, lepiszcza - nie rzadziej jak co 1 godz.;
- temperatug gotowej mieszanki - dla kdegosrodka transportu (na wytworni i budowie).

Nalezy wprowadzé system kontroli podlegagy ewidencji,

-ilosci faktycznie wbudowanej mieszanki mineralno-asfa#j w t

- sktad granulometryczny i i#6 lepiszcza - 1 raz na 300 ton produkowanej miesdank nie
rzadziej nk 1 raz na zmianrobocza.

- 0znaczenie gptasci strukturalnej i oljtosciowej mieszanki mineralno-bitumicznej 1 raz na
300 ton produkowanej mieszanki lecz nie rzadzigjlnaz na zmigrobocz

- modut sztywnéci mieszanki 1 raz na 300 ton;

- stabilna¢ i odksztatcenie 1 raz na 300 ton lecz nie rzaduidj raz na zmiagirobocza

Procedury oraz spos6b pobierania probek oraz spaki®umentowania, Wykonawca
powinien przedstawilnzynierowi do zatwierdzenia.

6.3. Badania w czasie ukladania nawierzchni

W czasie uktadania nawierzchni nal&kontrolowa:
- jednorodné¢ uktadanej warstwy - na bigco;

- temperatug zag;szczanej mieszanki - na bieo;

- prawidtowa¢ przebiegu procesu watowania,
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6.4. Badania i pomiary wykonanej warstwy

Nastpnego dnia po wbudowaniu warstwy rglevykona nastpujace badania i pomiary:
- zag:szczenie - 1 badanie na dziertziatke robocz
- sprawdzenie réwrigi podiuznej - pomiar cigty planografem lub tat4 m
- sprawdzenie réwrigi poprzecznej - fatw odstpach co 100 m;
- szeroké¢ - taéma co 100 m prostopadle do osi drogi;
- gruba¢ warstwy - 1 badanie na dziendziatke robocz
- zawartd¢ wolnej przestrzeni w warstwie - 1 badanie nanizjelziatke robocza
- sprawdzenie gdnych niwelety;
-pomiar spadkoéw poprzecznych co 100 m.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiaru rob6t warstwy wiacej dokonuje & na budowie. Jednostkobmiaru jest m2
wbudowanej i zagszczonej mieszanki mineralno-asfaltowej w warstwigzacej

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru robdét dokonuje frynier na zasadach okienych w ST D.00.00.00 ,Wymagania
Ogodlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dot. podstawy ptatcigpodano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowe.

Cena za m2 wyprodukowanej i wbudowanej mieszamkeralno-bitumicznej obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robdt,

- zakup i dostarczenie materiatdw przeznaczonycprddukcji mieszanki,

- opracowanie recepty laboratoryjnej wraz z badania

- wytworzenie mieszanki,

- transport mieszanki do miejsca wbudowania,

- mechaniczne rozienie mieszanki zgodnie z zaprojektowagrubccia, niwelet |
spadkami poprzecznymi,

- zag:szczenie i obecie krawedzi,

- przeprowadzenie nieztinych bada laboratoryjnych i pomiaréw wymaganych w niniejszej
SST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

PN-96/B-11112. Kruszywa mineralne. Kruszywa tamdo@awierzchni drogowych
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PN-61/S-96504. Drogi Samochodowe. Wypetniacz kanyeato mas bitumicznych

Projekt Normy PN-S - Drogi samochodowe i lotniskowidawierzchnie asfaltowe.
Wymagania

Projekt Normy PN-S-04001/01 Drogi Samochodowe hikkowe. Mieszanki mineralno
bitumiczne. Badania. Postanowienia ogélmaezhie z wszystkimi arkuszami)

PN-/C-96170 Asfalty drogowe Projekt

10.2.Inne dokumenty

Zasady Projektowania betonu asfaltowego ogksdaonej odpornici na odksztatcenia trwate.
Wytyczne oznaczenia odksztatcenia i modutu sztyenmieszanek mineralno-bitumicznych
metod, pelzania pod obgieniem statycznym. Zeszyt 48. Wydanie |l UzupetnjoiBDiM
Warszawa 1995 r.

Ogodlne Specyfikacje Techniczne. D-05.03.05. Naxdienie z betonu asfaltowego. GDDP.
W-wa 1998r.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

D.05.03.05b
CPV 45233

NAWIERZCHNIE Z MIESZANEK MINERALNO-
BITUMICZNYCH WYTWARZANYCH |
WBUDOWYWANYCH NA GOR ACO. WARSTWA
SCIERALNA Z BETONU ASFALTOWEGO O
Z\WI EKSZONEJ ODPORNOSCI NA
ODKSZTALCENIA TRWALE O UZIARNIENIU
0+-20mm
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej SSTa swymagania dotyce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem warstwycieralnej z betonu asfaltowego o zkszonej
odporndci na odksztatcenia trwate o0 uziarnieniag20 mm stanowgicych element robot
zwiazanych z budowjezdni ulicy Fabrycznej w m. Stowik gm. Poczeskia 0+573,610 do
1+127,789).

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jakaua@nt przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w p.1.1

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji aaty wykonania robét wymienionych w
p.1.1.

Podtaze pod ¢ warstwe stanowi warstwa wgizaca z mieszanki mineralno-bitumicznej oraz
istniejaca nawierzchnia bitumiczna( po frezowaniu- w miaggtwcinek)

Zakres wykonania rob6t obejmuije :

- wykonanie nawierzchni z betonu asfaltowego ackszonej odpornai na odksztalcenia
trwate , w-wascieralna gr. 5 cm

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Modut sztywndci - jest to stosunek nagenia sciskapcego przy petzaniu do
odksztatcenia jednostkowego wywotanego przez toreiepie w okrélonych warunkach
badania (obarzenia, temperatury i czasu), wyomy w MPa.

1.4.2. Pozostate ok&enia podane w niniejszej SSE sgodne z obowzujacymi Polskimi
normami i okréleniami podanymi w p.1.4. SST D.00.00.00 ,Wymagabgolne” .

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonania robdt oraz za ich zgodhoz
Dokumentacj Projektova, SST i poleceniami ltyniera.

2. MATERIALY

Do wytworzenia mieszanki betonu asfaltowego ockszonej odporngei na odksztatcenia
trwate warstwyscieralnej 0-20 naley stosowa:
- asfalt D-50/70;
- kruszywo tamane granulowane wg PN-96/B-11112| g4t. 1;
- wypetniacz mineralny - podstawowy wg PN-61/S-865



92

taSma bitumiczna doatzenia dziatek roboczych i spoin poziych posiadaca Aprobat

Techniczna

2.1.Wymagania podstawowe dla kruszyw granulowanych

2.1.1.Wymagania podstawowe dla grysow

Lp. [Wiasciwosci Wymagania %
1 Scieralngé w bebnie Los Angeles

a) po petnegj liczbie obrotow nie yaej

niz 25

b) po 1/5 petnegj liczby obrotow, w

stosunku do ubytku masy po petnej

liczbie obrotow nie wicej niz 25
2 Nasakliwos¢ nie wigcej niz

a) dla kruszywa ze skat magmowych i

przeobraonych

- frakcja. 4-6,3 mm 1,5
- frakcja >6,3 mm 1,2

b) dla kruszywa ze skat osadowych 2,0
3 Mrozoodpornéé nie wiecej niz 2,0
4 Mrozoodporné¢ wg zmodyfikowanej

metody bezpgredniej nie wecej niz 10
5 Zawart@¢ ziaren <0,075 mm nie

wigcej niz

- w grysie 2-6,3 mm 2

- w grysie >6,3 mm 1,5
6 Zawartd¢ ziaren nieforemnych nie

wigcej niz

dla frakcji 4-6,3 25

dla frakcji > 6,3 15
7 Zawart@¢ nadziarna nie wcej niz 8
8 Zawart@¢ podziarna 10
9 Zawartd@¢ frakcji podstawowej dla

frakcji i grup frakcji nie mniej i 85
10 | Zawarté¢ zanieczyszczeobcych nie

wiegcej niz 0.1

2.1.2.Wymagania dla gryséw

a) grysy bazaltowe nie powinny wykazyiva@znak zgorzeli

stonecznej i zmian natury

chemicznej - wymagane badanie kruszywa pgdrik wystpowania zgorzeli;

b) dla gryséw granitowych dopuszcza&iieralng¢ po petnej liczbie obrotéw do 35%.

2.1.3.Wymagania dla piasku tamanego i mieszanki droreajulowanej
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Lp. |Wiasciwosci Wymagania % m/m
piasek mieszanka
tamany drobna
0.075-2mm |granulowana

0.075-6mm

1 Skiad ziarnowy

a) zawartéc frakcji 2-4 mm - 15
powyzej 15 15
b) zawarté¢ nadziarna nie wtej
niz
2 Wskanik piaskowy wegkszy niz
a) dla kruszywa ze skat magmowych
I przeobraonych 65 65
b) dla kruszywa ze skat osadowych 55 55
3 Zawart@¢ zanieczyszczeobcych
nie wiecej niz 0.1 0.1
4 Zawart@¢ zanieczyszcze barwa nie |barwa nie
organicznych ciemniejsza |ciemniejsza
niz niz wzorcowa
wzorcowa

2.2.Wymagania dla wypetniacza podstawowego

Zawartg¢ weglanu wapnia CaCOw skale stanowicej
powinna by nie mniejsza rii 90%.

surowiec do produkcji wypetniacza

Lp. [Wymagania Wypelniacz
1 Zawart@¢ ziaren mniejszych od
- 0,3 mm nie mniej i 100
- 0,075 mm% masy nie mniejmni 80
2 Wilgotnas¢, % nie wecej niz 1.0
3 | Powierzchnia wiciwa cnf/g 2500 - 4500

2.3.Wymagania dla asfaltu D50/70

Asfalt powinien spetni@nastpujace wymagania:
- penetracja w temp. 28 =50 - 70;

- temperatura reknienia W°C, od 46 do 60;

- temperatura tamlinizi w °C, nie wyzsza nk (- 8);
- wskanik penetracji w przedziale od -1 do +1.

2.4.Srodek adhezyjny

W przypadku gdy przyczepbd

lepiszcza do kruszyw wynosi mniejznB0% naley

stosowa srodek adhezyjny posiadaly Aprobat Techniczi IBDIM.

2.5. Projektowanie mieszanki betonu asfaltowego odmwma odksztatcenia trwate
0 uziarnieniu 820 mm - warstwacieralna.
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2.5.1.Projektowanie mieszanki mineralnej

a) najwikszy wymiar ziaren mieszanki mineralnej dla propskdnej grubéci warstwy 5 cm
powinien wynost 20 mm;

b) krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powirpraebiega w obszarze wyznaczonym
przez krzywe graniczne optymalnego uziarnienia.

Wymiar oczek sit #, mm Mieszanka o uziarnieniu 0-20mm
Przechodzi przez sito
20,0 100
16,0 80-100
12,8 67-85
9,6 60-74
8,0 54-67
6,3 48-60
4,0 40-50
2,0 28-38
(zawarta¢ frakcji grysowe)) (62-72)
0,85 20-28
0,42 13-20
0,30 11-18
0,18 7-12
0,15 6-11
0,075 5-7
orientacyjna zawartg asfaltu
w mieszance mineralno - 4.5-5,6
asfaltowej, %

c) wypetniacz powinien pochodzigtdwnie z maczki wapiennej. Przy dobieraniu sktadu
mieszanki nalgy uwzgkdni¢ zwiekszony ubytek pytbw pochodeych z kruszywa w procesie
suszenia i przesiewania (min. 80%).

2.5.2.Projektowanie iléci lepiszcza

W celu ustalenia ilici lepiszcza w projektowanej mieszance betonu tasfalgo odpornego
na odksztatcenia trwate o uziarnienit20 mm naley:

- wykon& 5 serii probek wg. metody Marshalla (po 3 probkkazdej) z zaprojektowanej
mieszanki mineralnej z #0a zawartdcia lepiszcza (zaprojektowanoraz cat0,3%);

- prébki powinny by zag:szczane w jednakowej temperaturze (£&), stosuic po 75
uderzaé na kada strorg préobki;

- nalezy oznaczy stabilng¢, odksztatcenie probek i oznaczenigstgsci strukturalnej, wolnej
przestrzeni, wypetnienia asfaltem wolnej przestrzen mieszance; wsgpnie ustak na
podstawie tych wynikow optymadnilos¢ lepiszcza;

- wykona 3 serie probek o wysoka i srednicy 101 mm z betonu asfaltowego do lada
modutu sztywnéci metod, pelzania;
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- ostateczne okfeenie optymalnej iléci lepiszcza przeprowadzizgodnie z zasadami
podanymi w ,Zasady projektowania betonu asfaltowen zwkkszonej odpornai na
odksztatcenia trwate” Zeszyt 48 IBDIM wydanie llupetnione, Warszawa 1995 r.

2.5.3. Przy odchyleniach w zawa#m lepiszcza +0,3%, w stosunku do optymalnej §
wszystkie parametry mieszanki mineralno-bitumicanefsz spetnig wymagania zawarte w
p. 2.6.

2.5.4.Wykonawca ma obowzek opracowania recepty laboratoryjnej i przedstavai jej do
zatwierdzenia laynierowi co najmniej 2 tygodnie przed planowanyozpoczciem robot.

2.6. Wymagania wobec mieszanki mineralno - asfaltowegz owarstwy scieralnej o
uziarnieniu 620 mm

Lp. [Wiasciwosci Wymagania
1 Niewypetniona przestraen
proébkach Marshalla

(zagzszczonych 2x75), % 2-4
2 Wskanik zag:szczenia

warstwy, % >98,0
3 Niewypetniona przestraen

zag;szczonej warstwie, % 2-5
4 Stabilné¢ wg Marshalla w

temp. 60°C, kN nie mniej ni 10
5 Odksztatcenie wg Marshalla

mm 2-4,5
6 Stosunek stabilrdci do

odksztatcenia, KN/mm 2,5-4,0

7 Modut sztywndci metody
petzania pod obgieniem
statycznym 0.1 MPa po 1godz
w temp + 40°C, MPa nie
mniej niz (formowane 14
laboratoryjnie)

8 Wypetnienie lepiszczem
wolnej przestrzeni w probce
Marshalla, % 78-86

2.7.Wytwarzanie mieszanek betonu asfaltowego o uzamiG-20 mm - warstwd&cieralna
Mieszank betonu asfaltowego o uziarnieni=ZD mm na warste scieralm nalery
produkowg& w wytwérni mieszanek asfaltowych. Minimalna i mgkslna temperatura
asfaltu i mieszanki mineralno asfaltowej powinnynegki:

- temperatura asfaltu w zbiorniku 145 - 165

- temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej 1400°C.

3. SPRZET

3.1. Wytwornia mieszanek mineralno-bitumicznych
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Wytwérnia powinna by w petni zautomatyzowana, z rejestrem komputerowda@acym
mozliwosé kontroli w kazdym etapie cyklu technologicznego, o wyddpgicco najmniej 30
ton na godzia. Wszystkie urgdzenia pomiarowe powinny posiadaktualneswiadectwo
uwierzytelnienia.

Wykonawca ma obowzek przedstawi Inzynierowi §wiadectwo dopuszczenia Wytworni
do ruchu wydane przez Inspek§anitara i wladze ochronyrodowiska.

3.2. Ukladarka mechaniczna o wydajeo skorelowanej z wydajsoia wytwoérni, z
automatycznym sterowaniem, pozwataim na utgenie warstwy z zalomng grubccia i
szerokdcia, podgrzewam ptyta wibracyjra do wstpnego zagszczania.

3.3. Walce stalowe gtadkie z wibragjsrednie i c¢zkie. Walce ogumione z regulowanym
cisnieniem w oponach.

3.4. Skrapiarka z automatyczmnegulacja dyszy.
3.5.Szczotka mechaniczna.
3.6.Cysterna na wad

3.7.Sprzt drobny pomocniczy.

4. TRANSPORT

Samochody samowytadowcze posiadajpokrowce brezentowe, o tadowoionie mniej
niz 10 ton. Transport powinien byzorganizowany w taki sposob aby nie dapé do
spadkow temperatury przewanej mieszanki z wytwérni do miejsca wbudowania ipen
10% temperatury wygiowej. Powierzchnia wewatrzna skrzyni samochodéw  przed
zatadunkiem musi lyspryskandrodkami zapobiegagymi przyklejaniu si mieszanki.
Skrzynie samochodow wywrotek musby¢ dostosowane do wspoipracy z uktadark
czasie roztadunku, kiedy uktadarka pcha przed sofwrotke.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.Przygotowanie podia

Podiazem dla uktadanej warstwicieralnej jest utldona warstwa wizaca oraz istniejca
nawierzchnia bitumiczna.

Podiae przed uleeniem warstwyscieralnej zostanie oczyszczone i skropione asfaltow
emulsp kationows szybkorozpadowzgodnie z ST D.04.03.01.
5.1.1.Kontrola jakdci wykonanego podia
Kontrola polega na sprawdzeniu:

a) spadkow poprzecznych, pochyleodhuznych nie rzadziej 1100 m.;
b) rowndaci podtuznej w sposéb agty - planografem
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d) ilosci skropienia.
5.2. Wbudowywanie mieszanki
5.2.1.Warunki ogélne

Mieszanka betonu asfaltowego must lybudowywana mechanicznie, w sposoigly,
bez przerw, uktadaskz wiaczora wibracp. Elementy uktadarki rozktadgje i dogszczagce
mieszank powinny by podgrzane przed rozpagiem robot. Roboty powinny odbywasic
w sprzyjajcych warunkach atmosferycznych (sucho , temperatioezenia powsej 10°C).

5.2.2.Ukfadanie
Szeroké¢ robocza uktadarki powinna bydostosowana do szercko pasa roboczego.
Uktadanie nalgy wykona na odcinkach zgodnie z Dokumentgeyojektova.

5.2.3.Zageszczanie mieszanki

Rozi@ona mieszanka mineralno-bitumiczna powinné bgg:szczana walcami stalowymi i
ogumionymi.

5.2.4.Wykonanie ziczy

taczenia dziatek roboczych orazcken podtuznych naley wykona& przy wyciu tamy
bitumicznej, klejonej do réwno olitych krawedzi.

5.3. Wymagania jakéciowe dla mieszanki betonu asfaltowego o¢kszonej odporrgei na
odksztatcenia trwate o uziarnienidZD mm dla warstwycieralnej dopuszczajodchylenia
od sktadu projektowanego:
- zawartd¢ lepiszczat 0,3%;
-sito 0,075mm -+ 1,2%;

0,18 mm -+ 1,5%;

0,42 mm -+ 2,0%;

2,0 mm - 3,0%;

10,0 mm - 3.5%;
- wolna przestrze w prébkach Marshalla zaszczonych 2x75 udergzew temp.150°C
(tolerancja 2C) powinna wynosi 2-4%
- wypetnienie wolnej przestrzeni lepiszczem powinmescic¢ si¢ w przedziale 78-86%
-Modut sztywndci mieszanki min-bitumicznej( formowany laboratamng) > 14 Mpa

5.4.Wymagania jakéciowe dla wykonanej nawierzchni
- wskanik zag:szczenia min. 98%;
- rownas¢ nawierzchni: dopuszczalne odchylenié mm;
- gruba¢ warstwy: tolerancjat 10 % grubéci projektowanej;
- szeroké¢ warstwy: tolerancjat 5cm;
- niweleta: tolerancjat 10 mm;
- wolna przestrzew warstwie przed dopuszczeniem do ruchu: 2-5%
-spadek poprzeczny0.5%
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.Badania w czasie dostaw materialow

Wymagania dla materiatdw przedstawiono w p.X¢ljprzeprowadzonych badalla kruszyw
i asfaltu okrélona jest w D.050305a p.6.1

6.2.Badania w czasie produkcji mieszanki betonu asfedtm

W czasie produkcji naky kontrolowa:

- sprawn@¢ urzadzen wytworni i maszyn wspotpracagych;

- temperatug kruszywa, lepiszcza - nie rzadziej jak co 1 godz.;

- temperatug gotowej mieszanki - dla kdegosrodka transportu (na wytworni i budowie).

Nalezy wprowadzé system kontroli podlegagy ewidencji,

- sktad granulometryczny i i6 lepiszcza - 1 raz na 300 ton produkowanej miesdank nie
rzadziej nk 1lraz na zmiafirobocz.

- 0znaczenie gptaéci strukturalnej i oljtosciowej mieszanki mineralno-bitumicznej 1 raz na
300 ton produkowanej mieszanki lecz nie rzadzigjlnéz na zmiagirobocz

- modut sztywnéci mieszanki 1 raz na 300 ton lecz nie rzadzigjlmaz na zmianrobocza

- stabilng¢ i odksztatcenie 1 raz na 300 ton lecz nie rzadudielraz na zmianrobocz
Procedury oraz spos6b pobierania probek oraz spakiumentowania, Wykonawca
powinien przedstawilnzynierowi do zatwierdzenia.

6.3. Badania w czasie ukladania nawierzchni

W czasie uktadania nawierzchni rnigié&ontrolowé:
- gruba¢ i jednorodné¢ uktadanej warstwy - na bigco;
- temperatug zag;szczanej mieszanki - na bieo;
- prawidtowa¢ przebiegu procesu watowania

6.4. Badania i pomiary wykonanej warstwy

Nastpnego dnia po wbudowaniu warstwy nglevykona nastpujace badania i pomiary:
- zag:szczenie - 1 badanie dla dziennej dziatki roboczej
- sprawdzenie réwrigi podtuznej - pomiar cigty planografem;
- sprawdzenie réwrigi poprzecznej - tatw odstpach co 100 m;
- pomiar grubéci warstwy - na wyegitych probkach 1 badanie dla dziennej dziatki raegic
- szeroké¢ - taéma co 100 m prostopadle do osi drogi;
- zawartd¢ wolnej przestrzeni w warstwie - 1 badanie dladnij dzia'lki roboczej
- sprawdzenie kdnych niwelety;
- badania spadkéw poprzecznychfgpoziomic co 100 m.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiaru robot warstwycieralnej dokonuje sina budowie. Jednostlobmiaru jest metr
kwadratowy (M) wykonanej warstwycieralnej
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8. ODBIOR ROBOT

Odbioru robdét dokonuje frynier na zasadach okienych w ST D.00.00.00 ,Wymagania
Ogodlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dot. podstawy ptatcigpodano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowe.

Cena za metr kwadratowy @mwykonania warstwyscieralnej z mieszanki z betonu
asfaltowego obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robat,

- zakup i dostarczenie materiatdw przeznaczonycprddukcji mieszanki,

- opracowanie recepty laboratoryjnej wraz z badania

- wytworzenie mieszanki,

- transport mieszanki do miejsca wbudowania,

- mechaniczne rozienie mieszanki zgodnie z zaprojektowagrubccia, niwelet |
spadkami poprzecznymi,

- zag:szczenie i obecie krawedzi, klejenie tamy

- przeprowadzenie niezgtinych bada laboratoryjnych i pomiarobw wymaganych w niniejszej
SST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1.Normy

PN-96/B-11112. Kruszywa mineralne. Kruszywa tamdo@awierzchni drogowych
PN-61/S-96504. Drogi Samochodowe. Wypetniacz kanyeato mas bitumicznych

Projekt Normy PN-S - Drogi samochodowe i lotniskowdawierzchnie asfaltowe.
Wymagania

Projekt Normy PN-S-04001/01 Drogi Samochodowe hikkowe. Mieszanki mineralno
bitumiczne. Badania. Postanowienia ogolaezhie z wszystkimi arkuszami)

PN-/C-96170 Asfalty drogowe Projekt

10.2.Inne dokumenty

Zasady Projektowania betonu asfaltowego ogks#onej odpornici na odksztatcenia trwate.
Wytyczne oznaczenia odksztatcenia i modutu sztyehmieszanek mineralno-bitumicznych
metod, petzania pod obgieniem statycznym. Zeszyt 48. Wydanie |l UzupetnjoiDiM
Warszawa 1995 .

Ogodlne Specyfikacje Techniczne. D-05.03.05. Naxcienie z betonu asfaltowego. GDDP.
W-wa 1998r.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

D.05.03.11.
CPV 45233

FREZOWANIE NAWIERZCHNI BITUMICZNEJ
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Sh svymagania dotycce wykonania i frezowania nawierzchni
bitumicznej na zimno, stanowaych element robot zwzanych z budow jezdni ulicy
Fabrycznej w m. Stowik gm. Poczesna (km 0+573,61Q€127,789).

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jd&kument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych wtpk.1.

1.3. Zakres robdt obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyez/konania rob6t wymienionych w p.1.1.
i obejmup:
frezowanie istniejcej nawierzchni bitumicznej dla wykonania warstwkwukcyjnych nawierzchni wraz z
odwozem frezu i rozplantowaniem na zwalce

1.4. Okredlenia podstawowe

Okr&lenia podane w niniejszym SR ggodne z obowzujacymi normami, wytycznymi i
okresleniami podanymi w ST D.00.00.00. ,, Wymagania Og3In

- Frezowanie nawierzchni- kontrolowany proces sknaia gornej warstwy nawierzchni, na
zimno, na okréona glebokas¢.

1.5.0g6lne wymagania dotycgce robot.

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jskowykonania robot i ich zgodké
z dokumentagj projektows, ST i poleceniami layniera.
Ogodlne wymagania robot podano w ST D.00.00.00. m&gania Ogodlne”.

2. MATERIALY
Materiaty nie wystpuja.

3. SPRZET

Do frezowania istniggej nawierzchni nalg stosowa frezarki drogowe umdiwiajace
frezowanie nawierzchni asfaltowe] na zimno, nabgkas¢ 5 cm o szerokai bebna
frezujpcego min. 0,5 m

Frezarka powinna ldysterowana elektronicznie wzgem ustalonego poziomu odniesienia
i zapewnig zachowanie wymaganej rOwdtd oraz pochyld poprzecznych i podinych
powierzchni po frezowaniu.

Frezarka powinna lBywyposaona w przengnik frezowanego materiatu, poday go z
jezdni na samochody.

Wydajng¢ frezarek powinna zapewhi wykonanie robot w terminie okilenym
w Kontrakcie, przy jak najmniejszych zaktoceniachuehu.
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Wykonawca powinien aywat tylko frezarek  zaakceptowanych przezzyimera.
Wykonawca powinien przedstatvdane techniczne frezarek, a w przypadku jakichledw
watpliwosci przeprowadz demonstragj pracy frezarki, na wtasny koszt.

Materiat pochodcy z frezowania stanowi wlas§itoZamawiajcego i zostanie odwieziony
przez Wykonawe robét w miejsce wskazane przezyniera.

4. TRANSPORT

Do transportu wyfrezowanego materiatu nglstosowéa samochody samowytadowcze.

Transport powinien liytak zorganizowany, aby zapewmrag; frezarki bez postoju i przy
minimalizacji zaktocé w ruchu drogowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Frezowanie nawierzchni bitumicznych

Przed rozpoezxiem frezowania nawierzchpnalezy oczyscic.

Nawierzchnia powinna BByfrezowana do gbokaici, szerokéci oraz pochylé podtuznych
i poprzecznych zgodnych z Dokumentgleyojektova.

Jéli w czasie rob6t ma lkydopuszczony ruch drogowy po frezowanegsce jezdni, to
wowczas, ze wzgtldw bezpieczgstwa naley spetné nastpujace warunki:

a) naley doktadnie usuat scigty materiat i oczyci¢ nawierzchng,

b) krawedzie poprzeczne malzy frezowanym i niefrezowanym pasem ruchu na
zakaczenie dnia roboczego powinnydklinowo scigte.

5.2. Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji projekt organizacji ruchu ozas
frezowania nawierzchni jezdni drogi.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrola jakdci robot podczas frezowania nawierzchni na zimnavippa obejmowé
pomiary okrélone w tablicy 1.

Tablical. Zakres i cgstotliwos¢ bada kontrolnych przy frezowaniu nawierzchni na zimno

L.p. |Wihasciwosé Czestotliwos¢ badan kontrolnych
1 Réwna¢ podiuzna tat 4-metrovs co 20 metrow

2 Réwna¢ poprzeczna tat4-metrova co 20 metrow

3 Spadki poprzeczne Co 50 metréw

4 Szerokéc frezowania Co 50 metréw

5 Gtebokas¢ frezowania Co 50 metréw

Dopuszczalne nierowia powierzchni po frezowaniu wynas8mm.
Spadek poprzeczny powierzchni po frezowaniu powini®¢ zgodny z okrdonym
w dokumentacji projektowej, z tolerand),5% wartéci bezwzgtdnej pochylenia.
Szerokd¢ frezowania powinna odpowiaélaokreslonej w Dokumentacji Projektowej
z doktadndcia £50mm.
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Glebokas¢ frezowania powinna ly zgodna z okrdona w Dokumentacji Projektowe]
z doktadndécia £5mm.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostl obmiaru frezowanej warstwy jest metr kwadratowg)(

Obmiar rob6t odbywa siw obecnéci Inzyniera i wymaga jego akceptacji. Obmiar
nawierzchni po frezowaniu na zimno powiniert loppkonany na budowie.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru nawierzchni po frezowaniu na zimno dakenlnzynier na zasadach robot
zanikapcych i ulegajcych zakryciu, okrdonych w SST D.00.00.00 - ,Wymagania Ogolne”.
Odbioru dokonuje kynier na podstawie wynikéw pomiaréw Wykonawcy zzhcej
kontroli robo6t i ewentualnych uzupetniaych pomiarow oraz oglizin powierzchni po

frezowaniu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platng¢ nalezy przyjmowa za metr kwadratowy (f frezowanej nawierzchni zgodnie

z obmiarem i ocemnjakaosci robot oraz na podstawie wynikow pomiarow.

Cena jednostkowa wykonania frezowania na zimnorobjg: -
prace pomiarowe,

- oznakowanie robot,

- oczyszczenie,

- frezowanie,

- wywiezienie wyfrezowanego materiatu,

- przeprowadzenie pomiarow powierzchni po frezowani

Ogodlne zasady ptatdo podano w ST D-M. 00.00.00 - ,Wymagania Ogolne”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- BN-68/8931-04 - Drogi samochodowe. Pomiar réganoawierzchni planografem i tat
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

D.05.03.23
CPV 45233

NAWIERZCHNIE Z BETONOWYCH KOSTEK
BRUKOWYCH
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1.WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejsze] Specyfikacji Techniczisgj wymagania techniczne dotyge
wykonania i odbioru robot zwkanych z wykonaniem wysepki z kostki betonowekbiuej,
na podsypce cementowo — piaskowej i podbudowieuszywa tamanego, przy budowie
jezdni ulicy Fabrycznej w m. Stowik gm. Poczesna &+573,610 do 1+127,789).

1.2.Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakkuo@nt przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w jxare 1.1.

1.3.Zakres robot objetych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacjiyabas prowadzenia robét przy wykonywaniu

nawierzchni z kostki betonowej brukowej na podsypc

Uwaga :
Przy pozostatej konstrukcji nawierzchni obaguja specyfikacje :
- D.04.01.01. Koryto wraz z profilowaniem i zsgczeniem podia
- D.04.02.01. Warstwy odszapce i odcinajce
- D.04.04.02. Podbudowa z kruszywa tamanego

1.4.0Okreslenia podstawowe

Okrelenia podstawowe niniejszej S3 agodne z obowkujacymi odpowiednimi normami
oraz ST D.00.00.00.
1.5.0go6Ine wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakoich wykonania oraz za zgodito z

Dokumentagcj projektows, ST i poleceniami liyniera. Ogélne wymagania dotyce robot
podano w ST D.00.00.00 ,, Wymagania ogolne ,,

2. MATERIALY

2.1.Materiatami stosowanymi przy wykonaniu dojazdu amgOw na posesje na podsypce
cementowo - piaskowej i podbudowie ttuczniowej vagad niniejszej specyfikacj s

2.1.1. Kostka betonowa drobnowymiarowa, dwuteovawkymiarach 0,20 x 0,16 x 0,08
z jakécia odpowiadajca niemieckim normom DIN

Uwaga : materiaty dla podsypki cementowo — piaskavpedbudowy z kruszywa tamanego
ujeto w : D.04.04.02, D.04.02.01
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3.SPRZET

3.1.Roboty zwhzane z rogcieleniem podsypki na wykonanej podbudowie wykonyva
beda recznie

3.2.Roboty zwizane z ukladaniem warstwicieralnej dojazdu i wjazdoéw na posesje
wykonywane kda przy wyciu narzdzi brukarskich i spalinowego wibratora
powierzchniowego.

3.3. Roboty pielgnacyjne wykonywanego dojazdu i wjazdoéw na poseajezy prowadzé
recznie

3.4. Sprzt uzyty do wykonania dojazdu i wjazdow na posesje mumisk& akceptag
Inzyniera .

4. TRANSPORT

4.1. Betonowe kostki brukowe - transport i sktadoie na miejscu wbudowania zgodnie z
BN-80/67775-03 arkusz 1 " Prefabrykaty z betonuentdnty nawierzchni drég, ulic,
parkingdw i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymaganbadania ".

4.2. Piasek - me by przewaony dowolnymisrodkami transportu zaakceptowanymi przez
Inzyniera.

Podczas transportu i sktadowania mglezabezpieczy rézne asortymenty piasku przed

mieszaniem siich.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne warunki wykonania robot podano w STX0.00 " Wymagania ogoélne "
5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Zakup i transport materiatow przewidzianyahpunktu 2 niniejszej specyfikacji do
wykonania dojazdu i wjazdéw na posesje.

Miejsce pozyskania materiatdbw niedinych do wykonania powgzych rob6t musg
uzyska akceptagj Inzyniera.

Transport pozyskanych materiatdw na miejsce wluahia opisano w punkcie 4 niniejszej
specyfikacji.

5.2.2. Wyznaczenie geodezyjne.Wykonawca dla widsngotrzeb ustali i zastabilizuje
dodatkowe punkty sytuacyjno-wysakiowe, niezhdne do wykonania robét w oparciu o
Dokumentagj Projektovd.

5.2.3. Oznakowanie prowadzonych robot

Za bezpieczestwo ruchu w olgbie odcinka dojazdu na ktorym prowadzorgrsboty
objete niniejsa ST odpowiedzialny jest Wykonawca rob6t. Odcinelogirna ktérym
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prowadzone $ roboty naley oznakowd zgodnie z " Instruk@j oznakowania robot
prowadzonych w pasie drogowym " - stangwyi zal. nr 1 do zamdzenia Ministrow
Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wetnanych nr 184 z dnia 06.06.1990 r.

5.2.4. Wykonanie podsypki cementowo-piaskowej

Podsypk na odpowiednio przygotowanej podbudowie mgleozicieli¢ recznie. Grubéé
podsypki powinna wyno&i4 cm.

5.2.5. Do wykonania dojazdu i wjazdéw na posespe\pidziano betonowe kostki brukowe
opisane w punkcie 2.1.1. niniejszej specyfikacji

Kostki betonowe uktadanexdn na odpowiednio przygotowanej podbudowie na waestwi
piasku przy pomocy nagdzi brukarskich. Naley je uktad@& z zachowaniem projektowanych
podtwznych i poprzecznych pochylenawierzchni zgodnie z DokumentacProjektova.
Pochylenie poprzeczna na jezdni powinno wyfi@s¥, na wjazdach zmienne.

Typowe sposoby uktadu kostki betonowej na jepariaj zalecenia producentow kostki.
Wybor kostki Wykonawca uzgodni z dynierem o ile nie jest podany w dokumentaciji
technicznej.

Uktadania kostki na tukach o promieniu ponad ri5Snaley wykona tak aby spoiny
poszerzaty siwachlarzowato.

Kostki na tukach o promieniu do 15 m powinny¢hyktadane w odcinkach prostych
taczonych z kostek odpowiednio docinanych. Przyadzeniach naziemnych uzbrojenia
podziemnego, kostki odpowiednio przstei naley uktada& w jednym poziomie regulag
wysoka¢ urzadzen naziemnych do poziomu jezdni. Powierzchnie przydmwie uradzea
naziemnych uzbrojenia podziemnego agleala zapraw cementowo-piaskoav

5.2.6. Wypetnienie spoin rzy utazonymi kostkami betonowymi brukowymi
Szerok& spoin na odcinkach prostych nie powinna przekria€zd cm, a na tukach

zaleznie od potrzeby nie powinna dywicksza nk 3 cm. Spoiny pomgdzy kostkami po
oczyszczeniu powinny Bywypetnione zasypkpiaskows. Materiaty do wykonania zasypki
piaskowej opisano w punkcie 2.1.2. niniejszej sfikayiji.
5.2.7. Pigtgnacja wykonanych nawierzchni.

Po utaeniu, powierzchri kostki naley pokry¢ warstwg piasku o grub. 1 - 1,5 cm, zwié
woda | zacierg poprzez zamiatanieatz zgarnianie ¢gczne. W przypadku stwierdzenia po
jednokrotnym wykonaniu w/w czynfa wysktpowania miejsc wykazagych brak

wypetnienia spoin naky ponowt zatarcie do uzyskania catkowitego efektu na petnej
powierzchni.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D.00.00.00.
6.1. Badania na etapie akceptacji materiatéw dotrob

Kostka betonowa powinna posiédatest producenta. Badania kostkyte] do budowy na
etapie akceptacji materialu do rob6t wykonuje labaium wskazane przez Zyniera.
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Wykonawca jest zobowzany dostarczay do laboratorium Zamawigego wybrane przy
udziale Ireyniera z 5000 sztuk kostki - 5 elementow losowo raylych dla przeprowadzenia
przez Zamawiacego nasjpujacych bada :

- wytrzymald¢ betonu n&ciskanie

- nasikliwos¢ betonu

- odporng¢ na dziatanie mrozu

Badania te zostamprzeprowadzone na koszt Wykonawcy.

Pozostate materiaty wymienione w punkcie 2 naziej specyfikacji pod wzgtlem jakdci
musz odpowiada wymaganiom odpowiednich norm i posiddaviadectwa dopuszczenia do
stosowania w budownictwie drogowym i mostowym.

6.2. Kontrola i badania w trakcie robot

6.2.1. Kontrola dostaw materiatow prowadzona naaoi@ przez layniera

6.2.2. Kontrola wykonania nawierzchni - polega naroe zgodngi z Dokumentagj
Projektow. Kontroli podlega zgodrdé spadkow utaonej kostki Dokumentagj
Projektow.
Kontro¢ przeprowadzi przez niwelagj.

6.3. Sprawdzenie rowko nawierzchni

Badania przeprowadza: sio najmniej raz na kae 200 - 500 futozonej nawierzchni
I w miejscach watpliwych

6.4. Sprawdzenie profilu podtnego

Sprawdzenie polega na niwelacji hiompod uwag punkty charakterystyczne, jednak nie
rzadziej nk co 100 m. Odchylenia od projektowanej niwelety wnitach jej zatamania nie
mog przekraczé+ 1 cm
6.5. Sprawdzenie profilu poprzecznego

Badanie to przeprowadza sia pomog szablonu z poziomig co najmniej raz na kde
200 - 500 i w miejscach wtpliwych, jednak nie rzadziej hico 25 m

Dopuszczalne odchylenia od praggo profilu wynosz + 0,3 %

6.6. Sprawdzenie rownoleglt spoin

Sprawdzenie polega na rogpu dwoch sznurow wzdiu przymiaru z podziakk
milimetrowa.

6.7.Sprawdzenie szeroka i wypetnienia spoin

Kontrok przeprowadza siprzez wydtubanie spoiny na diugo okoto 10 cm w trzech
dowolnych miejscach na kde 200 m2 i zmierzenie ich szergkboraz wypetnienia.
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7.0BMIAR ROBOT

Jednostlk obmiarow jest m2 wykonanej nawierzchni z betonowej kostkikowej na
podstawie Dokumentacji Projektowej i pomiarow wetge.
Ogolne wymagania dotygze obmiaru robo6t podano w ST D.00.00.00

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D.00.00.00

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Ogolne wymagania dotygze ptatnéci podano w ST D.00.00.00

Platné¢ za 1 niwykonanej nawierzchni natg przyjmowa zgodnie z obmiarem, atestem
producenta materiatéw i ocefakaosci wykonanych robét na podstawie wynikéw pomiarow i
bada laboratoryjnych.

Cena wykonania roboét obejmuje :

zakup i transport materiatdbw na miejsce wbudowania

oznakowanie prowadzonych robot

geodezyjne wyznaczenie odcinkdw wykonywanych nagteni

rozicielenie podsypki piaskowej

utozenie kostki betonowej

wypetnienie spoin midzy kostkami piaskiem

uporzdkowanie miejsca prowadzenia robot

przeprowadzenie nieztinych bada laboratoryjnych i pomiarow przewidzianych w
specyfikacji.

10.Przepisy zwhzane

DIN - ( norma niemiecka )

BN-87/6774-04 Kruszywo naturalne. Kruszywo natueatio nawierzchni drogowych. Piasek.
PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

Instrukcja oznakowania robo6t prowadzonych w pas@gowym. Zat. nr 1 do zagdzenia

Ministrow Transportu i Gospodarki Morskiej oraz &pr Wewretrznych nr 184 z dnia
06.06.1990 r.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

D.08.01.01
CPV 45233

KRAW EZNIKI BETONOWE
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji wymagania techniczne dotyce wykonania i
odbioru robot zwgzanych z ustawieniem kragnikdw betonowych typu ezkiego 20 x 30cm
przy budowie jezdni ulicy Fabrycznej w m. Stowik grmRoczesna (km 0+573,610 do
1+127,789).

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowjaka dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w jxare 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikalgtycz prowadzenia robét przy ustawieniu
kraweznikOw betonowych na podsypce cementowo-piaskovaayie betonowej

1.4. Okredlenia podstawowe

Okrdlenia podane w niniejsze] STa zgodne z obowkzujacymi , odpowiednimi
normami i ,, Katalogiem Powtarzalnych Elementow Dyagych ,, oraz ST D.00.00.00.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za j&kowykonania robét oraz za zgodioz

Dokumentacj Projektows, ST i poleceniami lzyniera. Ogolne wymagania dotyce robét
podano w ST D.00.00.00. ,, Wymagania ogolne ,,

2. MATERIALY

2.1. Materiatami stosowanymi przy robotach g@inych z ustawieniem kraanika na tawie
betonowej z oporem, wg zasad niniejszej $T s

2.1.1. Kraweznik betonowy typu eizkiego 20 x 30 cm gatunek |
Zastosowane kragniki pod wzgkdem jakdci powinny odpowiadanasgpujacym normom

- BN-80/6775-03 arkusz 01 - Prefabrykaty budowlatetonu. Elementy nawierzchni drég
ajlparkingbw i torowisk tramwajowych. Wspdlne wyraag
midadania

- BN-80/6775-03 arkusz 04 - Prefabrykaty budowlametonu. Elementy nawierzchni drég
ajlparkingOw i torowisk tramwajowych. Krawniki i obrzeza

Ponadto nagiliwosé¢ betonu w krawzniku nie powinna b§ wicksza nk 4 %

2.1.2. Lawa betonowa z oporem
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tawa betonowa pod krawanik oraz opér wykonane eda z betonu klasy B15,
odpowiadajcemu normie PN-88/B-06250 ,, Beton zwykty ,,

2.1.3. Podsypka cementowo-piaskowa
Podsypkpod krawznik nalezy wykon& jako cementowo-piaskayw proporcji 1 : 4
2.1.4. Zaprawa cementowo-piaskowa do wypetnianiensmiedzy kraweznikami :
- cement portlandzki - odpowiaday wymaganiom PN-88/B-30000 ,, Cement portlandzki ,,
- piasek - naley stosowa drobny, ostry piasek odpowiaday wymaganiom PN-79/B-06711
» Kruszywo naturalne. Piasek dorampbudowlanych ,,

- woda - naley stosowa woce odpowiadajca wymaganiom PN-88/B-32250 ,, materiaty bu-
dowlane. Woda do betonow i zapraw ,,

3.SPRZET

3.1. Roboty ziemne zwzane z wykonaniem koryta pod tawetonow z oporem i zasypki
ustawionego krawznika mog by¢ wykonywane ¢cznie lub przy gyciu dowolnego spktu
mechanicznego, zaakceptowanego przeyniera.

3.2. Roboty zwjzane z wykonaniem tawy betonowej z oporem oraz yjmdscementowo-
piaskowej, wykonanedoa recznie.

3.3. Ustawienie kragznika na przygotowanej fawie betonowej wykonaneze kcznie.
4. Transport

4.1. Krawezniki - transport i skladowanie kraxsnikéw betonowych na miejsce wbudowania -
zgodnie z BN-80/6775-03 arkusz 1 - , Prefabrykatyddwlane z betonu. Elementy
nawierzchni drdg, ulic, parkingdw i torowisk tramjaxych. Wspoélne wymagania i badania.”

4.2. Beton na tawz oporem - transportowanydrie dowolnymisrodkami przeznaczonymi
do przewaenia wytworzonego betonu.zpte srodki transportu muszuzyska akceptacj
Inzyniera. Czas transportu nie peoprzekraczal godziny ( okoto 30 km )

4.3. Piasek oraz cement na podsyp&mentowo-piaskogvprzewaony maze by na miejsce

wbudowania dowolnymi srodkami transportu, zaakceptowanymi przezzymhera i
zapewniggcymi trwatas¢ wikasnaci materiatow podczas transportu.

5.WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne warunki wykonania robét

Ogolne warunki wykonania rob6t podano w ST@00.00. ,, Wymagania ogolne ,,

5.2. Zakres wykonywanych robot
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5.2.1. Zakup i transport materiatdw przewidzianydghiejszz ST do wykonania powgzych
robét. Zrédta pozyskania materiatbw musaizysk& akceptag Inzyniera. Transport i
sktadowanie krawznikow betonowych zgodnie z BN-80/6775-03 arkusz 1

5.2.2. Oznakowanie prowadzonych robét

Oznakowanie rob6t prowadzonych w pasiggowym naley wykona zgodnie z
» Instrukcja znakowania robét prowadzonych w pasie drogowym ,,

5.2.3. Wytyczenie sytuacyjno-wysalaiowe odcinkow wbudowania Kraunikow,
wykonane hdzie na podstawie Dokumentacji Projektowej. Przgbisytuacyjno-
wysokaciowy wbudowanego kragiznika zastabilizowany dalizie w terenie zgodnie z ST
D.01.01.01.

5.2.4. Wykonanie koryta pod tavbetonovd z oporem

Roboty ziemne ( wykopy ) zwdane z wykonaniem koryta gruntowego pod daw
betonowy z oporem, wykonanegha recznie. Geometria wykopu orazegbkas¢ - zgodnie z
, Katalogiem Powtarzalnych Elementow Drogowych ,rtka 03.11 i Dokumentag;j
Projektowy .

5.2.5. Wykonanie betonowej tawy z oporem pod krawk

Przed przygpieniem do wytworzenia betonu na kawetonow z oporem, Wykonawca
jest zobowazany do przygotowania receptury na beton. Receptimaa by opracowana dla
konkretnych materiatéw , zaakceptowanych vgorg przez Iityniera.

Receptura zostanie opracowana przez labaratov oparciu o PN-88/B-06250 ,, Beton
zwykly.” Sporzdzona receptura musi uzyskakceptagj Inzyniera.

Transport wytworzonego betonu na miejsce delwania omowiono w punkcie 4.2.
niniejszej ST.

tawa betonowa z oporem wykonanadde z betonu klasy B15, we wdénée]
przygotowanym korycie gruntowym.

Wykonanie tawy betonowej z oporem polegaomcieleniu dowiezionego betonu oraz
odpowiednim jego zagzczeniu. Wykonana tawa wraz z oporem poegacgeniu betonu
powinna odpowiadawymiarami oraz ksztattem - rysunkowi na karciel@3w , Katalogu
Powtarzalnych Elementéw Drogowych ,, i rysunkom wkiDmentacji Projektowe;j.

5.2.6. Wykonanie podsypki cementowo-piaskowe] podwkznik. Na wykonanej fawie
betonowe] nalgy rozcieli¢ recznie podsyp& cementowo-piaskoyy celem prawidiowego
osadzenia kragznika. Podsypk cementowo-piaskoavnalezy wykona& w proporcji 1 : 4
zgodnie z KPED - karta 03.11.

Podsypk cementowo-piaskogvpod kraveznik nalezy wykona recznie.

5.2.7. Wbudowanie kraginikbw betonowych

Roboty zwizane z wbudowaniem kraanikow na tawie betonowej z oporem winnycby
wykonane w okresie od 1 kwietnia do 15zgaernika przy temperaturze otoczenia nie
nizszej ni 5 °C. Wbudowanie krawznika naley dokon& zgodnie z , Katalogiem
Powtarzalnych Elementéw Drogowych , karta 03.11.b&9y zwhzane z ustawieniem
kraweznika naley wykona recznie. Przy wbudowaniu kraygnika naley bezwzgédnie
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przestrzega wytyczonej trasy przebiegu krawnika oraz usytuowania wysokmowego,
zgodnego z dokumentacjtechniczia. Dopuszczalne odgistwa od Dokumentacji
Projektowej, tat 5 cm w usytuowaniu poziomym.

5.2.8. Wypetnienie spoin rzy kraweznikami

Spoiny mgdzy kraweznikami po oczyszczeniu nale wypelni zapraw cementowo-
piaskowa, przy wyciu 300 kg cementu na 1 m3 piasku. Materiaty ddkamania zaprawy
opisano w punkcie 2.1.4. niniejszej SST

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jak@ robot podano w ST D.00.00.00.

6.1. Kontrola jakosci materiatow przed przystpieniem do robot jest odpowiedzialny za
jakos¢ materiatdw przeznaczonych do wbudowania. Badardedgnika na etapie akceptaciji
materiatu do robét wykonuje laboratorium wskazareep Irzyniera.

Wykonawca jest zobowdany do dostarczenia wybranych losowo przeynrera 3 sztuk
kraweznikOw dla przeprowadzenia naggtijacych bada :

- nodnos¢ kraweznikoéw
- nasakliwos¢ betonu
-odporna¢ na dziatanie mrozu

Powysze badania wykonane zostara koszt Wykonawcy.
6.2. Kontrole i badania w trakcie wykonywania robot
6.2.1. Badania dostaw materiatow

Badania Kragznika drogowego - Wykonawca dostarczy 1 sztkkaweznika na 300 m
wykonywanego wbudowania, wybranego w obdcndnzyniera do bada laboratoryjnych.
Zakres badalaboratoryjnych jak w punkcie 6.1.

Badania laboratoryjne wykonanglfpna koszt Zamawiagego.

6.2.2. Badania betonu na taw oporem

Wykonawca dostarczy 3 probki betonu z fawy mrelegbadania w laboratorium
wytrzymatdci nasciskanie ( 1 seria probek na 300 m wykonanej tagtpiowej z oporem )

6.2.3. Kontrola ustawienia krawanika

Polega ona na sprawdzeniu zgadnowbudowanego kragznika z Dokumentagj
Projektova. Tolerancje podano w punkcie 5.2.7.
Wykona zgodnie z BN-64/8845-02 , Krayniki uliczne. Warunki techniczne
wstawienia i odbioru ,,
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7.0BMIAR ROBOT

Jednostk obmiaru rob6t jest metr wbudowanego keamika zgodnie z Dokumentagi
Projektova i pomiarem w terenie.
Ogolne zasady obmiaru podano w ST D.00.00.00.

8.ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D@OM

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Ogolne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST D.00.00.00
Platn@g¢ za metr wbudowanego krawnika na podstawie obmiaru, atestéw producenta
kraweznikOw i oceny jakéci wykonanych robét oraz wbudowanych materiatow.

Cena wykonania robo6t obejmuije :

prace pomiarowe i przygotowawcze

zakup, transport i skladowanie materiatow do wykovaaobdt przewidzianych w punkcie
2 niniejszej specyfikacji

oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym

wykonanie koryta gruntowego pod tawetonowy z oporem

wykonanie deskowania tawy betonowej z oporem

wykonanie tawy z oporem

rozebranie deskowania

pielegnacja wykonanej tawy

wykonanie mieszanki cementowo-piaskowe] i spielenie jej jako podsypki pod
kraweznik

ustawienie krawznika betonowego20 x 30 cmi 15 x 30 cm

wykonanie podsypki piaskowej

wypetnienie spoin mdzy kraweznikami przygotowas zapravy cementowo-piaskoxv
uporzdkowanie miejsca prowadzonych robét

10.PRZEPISY ZWI AZANE

Katalog Powtarzalnych Elementow Drogowych. Cengdiiuro Projektowo Badawcze Drog
i Mostéw w Warszawie

BN-80/6775-03 Prefabrykaty budowlane z betonu. [Eletyn nawierzchni drdog, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Wspolne wymaganbadania .

BN-80/6775-03 Prefabrykaty budowlane z betonu. [Eetyn nawierzchni drég, ulic,
parkingdw i torowisk tramwajowych. Krayniki i obrzeza.

PN-88/B-06250 Beton zwykty

PN-88/B-30000 Cement portlandzki
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PN-79/B-06711 Kruszywa naturalne. Piasek do zafmasowlanych
PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw.
BN-64/8845-02 Krawzniki uliczne. Warunki techniczne wstawienia i odiio

BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie wsika zagszczenia gruntu.



